Koeficient determinace

zakladni definice jak pro centrované, tak pro necentrované veli€iny
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Poznamka: u SSE neni tfeba odecitat nulovy primér, nebot vime, ze Zei =0

i=1

Dale vime, Ze plati y = +¢,resp. y = Xb = X(X'X)_]X'y . =M1y, kde
M=x(xx)"x'

Dale uvazujme centrované proménné y* a x}kxz které jsou vyjadieny jako
odchylky od svych pramérd xy, =y, —y;x; =x; =X, j=L..,k:
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protoze (a) e'e=(y —Xb)/ (y-Xb)=y'y-b'XYy—y'Xb+b'XXb

adale (b)

] — / — ] ] I — ] I -1 I / I — ] ] I -1 ] —
eX=(y-Xb) X=yX-bXX= yX—[(XX) Xy] XX =yX-yxX(xx)'xx=0
Poznamka : vztahy (a) a (b) plati jak pro centrované, tak pro necentrované veliiny ..



Ovéreni vztahu SST=SSE+SSR obecné pro necentrované veli€iny:
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Korigovany (rektifikovany) koeficient determinace:
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se uziva pro porovnani vystiznosti dvou (nebo vice) specifikaci regresnich
rovnic se stejnou vysvétlovanou proménnou a riznym poctem vysvétlujicich
proménnych (a nejvhodnéji tehdy, jsou-li aspon nékteré z vysvétlujicich
proménnych shodné).

Motiv pro vyvozeni R*:
Vyjdéme z vyjadfeni
(1-R*)(T-1)=(1-R*)(T -k) .

které predstavuije jisty ,kompenzacni“ efekt mezi ,nevystizenymi variabilitami“ zavisle
proménné pfi ruznych specifikacich vysvétlujicich proménnych (pfi pfechodu od 1
vysvétlujici proménné ke k£ proménnym). Délenim 7' — k mame:

T-1

Z ~=1-R? neboli
T-k

(1-R?).
R* =1 —(1 —Rz).;w—_llc ,coz je ,defini¢ni tvar 2 “.

Tvrzeni: Plati R> <R? s rovnosti toliko pro R? =1 nebo pro k=1.
Ovéreni:

Okamzité je vidét, ze od R? odeéitame souéin dvou nezapornych ¢élenq, z nichz
prvni je nulovy jen tehdy, kdyz £ =1, a druhy tehdy, kdyz R? =1.

Vztah obou koeficienti:

Pro velka 7' se oba tyto koeficienty determinace lisi jen velmi malo, Pokud je

ale pocet stupnti volnosti 7 — k£ maly, bude R? 0 hodné mensi nez R? a muze
nabyt i zaporné hodnoty. (pak ho pokladame za nulovy, shodné s pripadem,
kdy je kladny, ale hodnotou velmi maly) .

Koeficient determinace R® nemuze hodnotou nikdy klesnout s pfidanim dalSi
vysvétlujici proménné do regresni rovnice. Je tomu tak ziejmé proto, ze pridani
jakékoli (i nevhodné) vysvétlujici proménné nemuze snizit stupen korelace mezi
zavisle proménnou a nejlépe ji vystihujici linearni kombinaci z vysvétlujicich
proménnych.

Korigovany koeficient determinace R? muze s pfidanim dalsi vysvétlujici
proménné do regresni rovnice klesnout. Bude tomu tak tehdy, kdyz pridané

vysvétlujici proménné zpusobi mensi pokles hodnoty 1 — RZ, nez kolik je treba
ke kompenzaci rostouciho podilu(7 —1)/(T -k ) .



