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Matice
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Priklad 1. Napiste matice nékolika zakladnich afinnich
transformaci R3 (dilatace, symetrie stfedova, zrcadleni podle
primky nebo roviny, rotace kolem os, vyuzijte ndsobeni matic pro
Priklad 2. Najdéte priklady matic A rozméru n x n, které spliuji
Ak = E, kde E je jednotkova matice a k je dvé nebo t¥i. Reste nad
komplexnimi a redlnymi skaldry a nad Zs.
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Systémy linearnich rovnic
°

Priklad 3. Spoctéte inverzni matice k maticim
1 2 2
1 1 2
-1 11

Priklad 4. Pouzijte vysledky predchoziho pfikladu k FeSeni

odpovidajicich systému tfi rovnic pro tfi proménné s nékolika rizné

zvolenymi pravymi stranami. Co se stane, kdyz inverzni matice
neexistuje? (Uvédomte si souvislost s linedrni zavislosti rovnic.)
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Linearni nezavislost
.

Priklad 5. Rozhodnéte, zda jsou mnoZiny vektor(
{(1,1,2),(1,0,2),(0,1,1)} a {(1,3,2),(4,1,3),(—2,5,1)}
linearn& nezavislé v R3.

Priklad 6. Najdéte nejprve matici A, kterd prostfednictvim
nasobeni zobrazi prvni mnozinu vektor(i z predchoziho prikladu na
druhou a to v uvedeném poradi, poté zkuste totéz v opacném
sméru (coz se nepodafi). Jak je to s Fesitelnosti v zavislosti na
linedrni nezavislosti téchto mnozin? Uvédomte si, jak vypada obraz
celého prostoru v zobrazeni daném matici A.



	Matice
	Systémy lineárních rovnic
	Lineární nezávislost

