
Př́ıklad – Amortizovaná složitost

Dynamické pole
Chceme dynamickou datovou strukturu, která zachovává dobré
vlastnosti pole.

I Insert (vkládáńı na konec): Pokud je pole plné, zvěťśıme jej
na dvojnásobek. Dokážeme, že Insert je amortizovaně O(1).

I Delete (odeb́ıráńı z konce): Jak?

I Varianta 1: Nezmenšovat pole.

I Varianta 2: Když zaplněńı klesne na polovinu, zmenšit pole na
polovinu.

I Varianta 3: Zmenšovat pole, až když klesne na čtvrtinu /
ťretinu.
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polovinu.
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I Delete (odeb́ıráńı z konce): Jak?

I Varianta 1: Nezmenšovat pole.
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Př́ıklad – Amortizovaná složitost

Dynamické pole – daľśı otázky k zamyšleńı

I zásobńık (p̌ridáváńı/ub́ıráńı prvk̊u na jednom konci)

I fronta?

I p̌ridáváńı/ub́ıráńı prvk̊u na obou konćıch?

I vkládáńı dovniťr pole?

I Můžu ḿıt zaručenu složitost O(1) i v nejhořśım p̌ŕıpadě?
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Př́ıklad – Amortizovaná složitost

Dynamické binárńı vyhledáváńı

I binárńı vyhledáváńı v sěrazeném poli

I p̌ridáváńı do pole

I nápad: udržovat seznam exponenciálně rostoućıch poĺı

I jaká je (amortizovaná) složitost vkládáńı a vyhledáváńı?

Poznámka: obecná metoda (Bentley & Saxe, 1979)
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