Stack

Operace s haldou

Heap

Program pozaduje 30 byte.
Umisti se do oblasti C (umisténi
do A by bylo nevyhodné kvdli
fragmentaci haldy - vyhledani
nejmensi oblasti vétsi nez
pozadovana)

obsazeno, 150B

volno, 40B

obsazeno, 120B

sluzebni informace haldy: pfiznak volno/obsazeno, pointer na dalSi oblast (a z
dlvodu optimalizace zde muZze byt i pointer na prfedchozi oblast)

tyto informace jsou umistény pfed samotnou oblasti pfidélenou programu, {j.
aparat haldy se k nim dostane zapornym offsetem od pointeru pfedaného
programem

volno, 100B



Stack

Heap

obsazeno, 150B

_>bsazeno 30B

obsazeno, 120B

volno, 100B

—

Obsazeni oblasti C: zde dojde k
obsazeni celé oblasti, protoze
zbyvaijicich 10B jiZ nelze vyuzit.
Jinak by mezi C a D vznikla nova
oblast oznacena jako volna.



Stack

V

Heap

obsazeno, 150B

>bsazeno 30B

obsazeno, 120B

volno, 100B

—

Program pozaduje uvolnéni
oblasti B.

Nestaci jen oblast oznadit jako
volna:

Dojde ke sceleni s oblasti A
(ktera predchazi oblasti B)

Pokud by byla volna i oblast C,
doslo by k sceleni v8ech ffi
oblasti A, B, C



Stack Heap

1 Oblast A scelena s B a oznacena
jako volna.

obsazeno, 150B

obsazeno, 30B (10B uz nelze vyuzit)

volno, cca 220B




