Piiklad 1: Zrcadlete ¢tyfthelnik ABCD, A = [2,1], B = [3,2], C = [2,4],
D =0, 3], podle piimky y = z + 1.

[Al - [0,3],31 = [1’4]’01 = [373]3D, = [271]]

Piiklad 2: Vypoctéte obsah trojihelniku ohrani¢eného pifmkami p : [0,1] +
t(la 2)7 q: [27 3/2] + S(la _3/2)3 T [17 _1/2] + Z(_2a _1/2)

[vol(A) = T]

Piiklad 3: Rotujte usecku AB, A = [1,4], B = [3,2] kolem bodu X = [1,2]
o thel 7/3 v zdporném sméru.

[A'=[14+V3,3],B'=[2,2 - V3]

Piiklad 4: Zrcadlete trojihelnik ABC, A = [1,3], B = [2,2], C = [-1,1]
podle osy y a urcete, které stény takto vzniklého Sestitthelniku AA'B'CC’'B
jsou viditelné z bodu X = [1,5].

[stény AA, BA]

Piiklad 5: Jsou déna zobrazeni f(x) = 3z — 4, g(z) = 2z + 5/3. Urcete
nasledujici zobrazeni

e (fog)(z) (62 + 1]
o (9of) () (62— ]
¢ (fog) (@) 5]
o (f7log™)(2) [2552]

Piiklad 6: Jsou ddna zobrazeni f(x) = 2/3z — 1/6, g(x) = 2z + 1. Urcete
nésledujici zobrazeni

. (90f)(x) [42+2]
e (fog) () [3a - 4]
o (flog ) (@) [3e—1]

Piiklad 7. Méjme mnoziny A = {a,b,c,d}, B = {1,2,3,4} a relaci R =
{la, 1], [b,1],[¢c, 2], [c, 4], [d, 3]} € A x B. Urtete, zda jsou nésledujici relace refle-
xivni, symetrické, tranzitivni, ekvivalence, uspotradani

e RoR!
e R°1oR
Piiklad 8: Reste nésledujici systém rovnic:
2x1 + 3x9 — 14

3x1 + 229 +4x3 — 224 = 0

Ty —To+4r3—24 = 2

[nemé feéenl’]



Pi#iklad 9: Reste nasledujici systém rovnic:

4:61 + 3582 + 6563 =1
3r1+5xe +4x3 = 10
x1 —2x9+2x3 = -9

({2t a2t ) 4 e RY]

Priklad 10: Méjme nasledujici systém rovnic v neznamych x,y,z:

r4+cy—cz = -3
r+(c=1y—(c+3)z = -5
r+(c+l)y+2z = d-1

Najdéte vsechny hodnoty parametru c, d, pro které m4 soustava

e jediné reSeni. [c #* 1]
e nekonecné mnoho feSeni. [c =1,d= 0}
e 74dné reSeni. [c =1,d# O]

Priklad 11: Zjistéte, zda jsou dané vektory linedrné nezavislé
e u=(1,2,1),v=(2,3,1),w = (1,3,2) [LZ]
o u=(1,2,3),v=1(0,1,1),w = (4,3,-1) [LN}
o up = (1,1,2,3),up = (0,1,3,1),u3 = (2,1,3,1),u4 = (—1,1,2,3) [LZ]

Priklad 12: Vyberte co nejvétsi moznou podmnozinu linedrné nezavislych vek-
tori: v1 = (1,0,0,1),v0 = (1,1,1,1),v3 = (2,1,2,3),v4 = (1,0,1,0),v5 =
(2,3,1,2).

[napi". V1, V2, V3, v4]

Piiklad 13: Vyberte co nejvétsi moznou podmnozinu linedrné nezavislych
vektora: v = (1,2,-3),v2 = (2,—1,3),v3 = (=3,4,-9),v4 = (6,0,1),v5 =
(4,1,-2).

[napf. V1, Va2, v4]



