FORMÁLNÍ JAZYKY A AUTOMATY I

“ReŽení cvi“cení 10.

1. G = [ {S, C, A, B, a, b, M, N, N_0, h_0, g, h, k, l, f , ♭}, {a, b}, P, S ] S → Ah_0 A → aAa | bAb | B B → ♭B | ♭ ah_0 → gN_0 ah → Ng | ha ahα → aαh α ∈ {a, b, M, N, N_0} bg → Mh | gb bgα → bαg βh → hβ β ∈ {b, N, M} βhα → βαh γg → gγ γ ∈ {a, N, M} γgα → γαg N_0h → kN_0 Nk → kN Mk → lM Ml → lM ♭l → N_0f f → C δC → C δ ∈ α ∪ {♭} Cδ → C C → ϵ 2. ANO. Zkonstruujeme nedeterministický Turingūv stroj L s jednosm“ern“e nekone“cnou páskou, akceptující jazyk L. Výpo“cet stroje L bude probíhat ve t“rech etapách: v první se hlava posune na pravý konec vstupného “ret“ezu a vpravo od n“eho (nedeterministicky) zapíŽe slovo y, p“ri“cem› se sou“casn“e kontroluje, zda toto slovo je akceptováno kone“cným automatem R. Ve druhé etap“e se hlava p“resune na levý konec “ret“ezu a p“rejde do po“cáte“cního stavu Turingova stroja M. V záv“ere“cné etap“e se simuluje výpo“cet stroje M na slov“e, které je práv“e zapsané na pásce.

P“redpokládejme, ›e stroj M (R) má mno›inu stavū KM (KR), po“cáte“cní stav qM (qR), p“rechodovou relaci δM (δR) a mno›inu akceptujících stavū FM (FR). Dále bud’te r_0, r_1 nové stavy. Nakonec, bez stráty obecnosti, mū›eme p“redpokládat, ›e stroj M má na za“cátku výpo“ctu vstupní slovo zapsané na své pásce tak, ›e je zleva ohrani“ceno symbolem ̸c a zprava symbolem $.

L = (KM ∪ KR ∪ {r0, r1}, ΣM, ΓM, δ, r0, FM)

δ : δ(r_0, a) = {(r_0, a, R)} pro vŽechna a ∈ ΣM δ(r_0, B) = {(s, b, R) | b ∈ ΣR; s ∈ δR(qR, b)} δ(t, B) = {(s, b, R) | b ∈ ΣR; s ∈ δR(t, b)} pro vŽechna t ∈ KR δ(t, B) = {(r_1, $, L)} pro vŽechna t ∈ FR δ(r_1, a) = {(r_1, a, L)} pro vŽechna a ∈ ΣM δ(r_1, ̸c) = {(qM, ̸c, R)} δ(u, a) = δM(u, a) pro vŽechna u ∈ KM, a ∈ ΣM