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Datovy sklad pro 3D laser scaning

- Cilem je navrhnout datovy server, ktery zajisti spravu mra¢en 3D bodU pofizenych z
mobilniho terénniho laserového snimace pro organizaci spravujici vefejné
komunikace na urovni statu.

- Celkova délka spravovanych komunikaci je cca 25 000 km.

- Podrobnost (hustota) jednotlivych bodu je 3 cm.

- Systém bude podporovat spravu jednotlivych zakazek (dodavatel, pribéh trajektorii,
stav zpracovani, data o trajektorii. Systém bude podporovat ukladani fotografii pro
jednotlivé trajektorie.

- Systém bude podporovat poskytovani dat podle standardu WFS (prabéhy trajektorii,
polygony 3D mraéen, metadata)

- Datovy sklad mra¢en bodu bude podporovat dotazy ve formé 2D obdélnikd —
vysledek bude mra¢no bodu ve formatu LAS. Tato sluzba bude podobna
dotazovacimu protokolu WFS (GetFeature)

- Datovy sklad mra¢en bodu bude podporovat dotazy na jednotlivé zakazky — vysledek

bude mraéno bodl ve formatu LAS. Tato sluzba bude podobna dotazovacimu
protokolu WFS (GetFeature)

Zdroje informaci pro analyzu:

- LAS format http://www.asprs.org/wp-content/uploads/2010/12/LAS_1 4 r13.pdf
- konzultace a interview s uzivatelem

- vefejné mapoveé zdroje

Vystup podzim:

- detailni analyza

Vystup jaro:
- Funkéni prototyp vybraného modulu

- Design rozhrani aplikace a realizace vybranych funkci
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