Otacivy pohyb



minky

* Téleso pevné spojeno se stfedem otaceni

* Silové ptisobeni mimo pevnou osu otaceni

e [ uvolnych (leticich) téles rotujicich kolem osy
prochazejici tézistém




z Vznik otééiveéo %p U

Moment sily M uvadi
télesa do rota¢niho
pohybu.

Moment sily je vysledkem
sily ptisobici na urcitém
rameni sily.

M = F*d

0

Vektorova veli¢ina, vektor
lezi v ose otaceni -
pravidlo pravé ruky

Vyuziti vychyleni téla pti
odrazu - rotace
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Momentova veta

* Otacivy ucinek sil ptisobicich na tuhé téleso se
navzdjem rusi, je-li vektorovy soucet momentti vsech
sil vzhledem k dané ose nulovy

M=-M M +.tM =0



P

Parametry otacivého pohybu

* J-Moment setrvac¢nosti vyjadiuje miru setrvac¢nosti télesa pri
rotacnim pohybu. ZaleZi na rozlozeni hmoty v télese kolem osy
otacCeni. Pro kazdou osu mtize byt moment setrvacnosti télesa
jiny (plati Steinerova véta J=J_+m.d? kde ] je moment
setrvacnosti télesa okolo osy prochazejici jejim tézistém, d je
vzdalenost osy otaceni od rovnobézné osy prochazejici tézistém )

* Body (casti) télesa s vétsi hmotnosti a umisténé dal od osy maji
vetsi moment setrvacnosti.

* [=m.r?

® Celkovy moment setrvacnosti télesa je sou¢tem moment(
setrvacnosti vSech bodU télesa



Moment setrvacnosti téla

J=1kg'-m? J=2kg'm? J=23kg-m? J=4kg-m?> J=12kg-m’ J=13kg'm? J=T76kg m?
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oment hybnosti (toCivost)

(p = m*v)
NN
L=]"w

2. Impulsova véta:
Casovd zména momentu hybnosti télesa je rovna vyslednému momentu
sily ptisobici na téleso.

(Ft = mv)

NN
Mt=Jw



akon zachova
hybnosti

e ZvySenim nebo sniZzenim momentu setrvacnosti snizite
nebo zvysite thlovou rychlost

Jl*(x)l —_— JZ*U)Z



Pri nulovém pocatecnim momentu hybnosti:

° ]« + ],«0,=0

° |0, =-] .0,

* Toc¢ivy moment jednoho segmentu casti téla je
vyrovnavan to¢ivym momentem druhé c¢asti téla

* (ve vyskoku napiah - zanoZeni, predpazeni -
pirednoZeni)
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Rovnovaha

Rovnovazné polohy, stabilita



Rovnhovaha

e Staticka - v klidu
e podminky

« Vyslednice vSech sil ptisobicich na téleso je nulova
« Vysledny moment sil vzhledem k libovolné ose je nulovy

* Dynamicka - v pohybu
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Rovnovazné polohy

e Stabilni - po vychyleni se téleso do polohy vrati
¢ Labilni - po vychyleni se téleso nevraci zpét, pokracuje

¢ Indiferentni — po vychyleni téleso ztistava v nové
poloze



P e

Dynamicka rovnovaha

* Pohyb - na sebe navazujici mikrofaze — prechazeni z
jedné dynamické rovnovahy do dalsi

* Vyjadtuje se pomoci D "Alembertova principu

* Soucet vSech sil ptisobicich na téleso vCetné setrvacné
(D’Alembertovy) je roven nule

* Fi+F2+F3+....4Fs =0
* (jde o jiny pfipad zapsani pohybové rovnice - dle
Newtona: F1+F2+F3+...= m.a)

* Setrvacna sila ptisobi proti sméru zrychleni pohybu -
podle toho je u ni kladné nebo zaporné znaménko



