Kliknutim vlozite text.

DMECHANIKA




Definice

Biomechanika je samostatny
transdisciplinarni vedecky obor, ktery se
zabyva
mechanickou strukturou (rozdeleni, teziste,...)
mechanickym chovanim (ucinky sil).
mechanickymi vlastnostmi zivych organismu a
jeho casti
mechanickymi interakcemi mezi nimi a vnejsim
okolim (uCinky vzajemného pusobeni).




Biomechanika cloveka

Pohyb Cloveka z pohledu
Fyzikalniho
Anatomickeho
Fyziologickeho




Metody

Kinogram




Metody

@ 3D kinematicka analyza
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Metody

@ Dynamicka plantografie




Metody

EMG — jehly / povrchove elektrody

— Needle electrode




Dalsi metody

® Goniometrie

® Akcelerometrie
® Dynamometrie
® Stabilometrie
® ...




Vyznam

Optimalizace techniky (ekonomicnost a
efektivita)

Zdravotni aspekty

Protetika

Rozpoznani chyb

Sestaveni metodickych postupu
Kriminalistika



Mechanika

Veda zabyvajici se pohybem

Deli se na:
o Kinematiku — obor, ktery se zabyva popisem
pohybu bez ohledu na jeho priciny

Zakladnimi kinematickymi veliCinami jsou draha,
rychlost, zrychleni

o Dynamiku — obor, ktery zkouma pficiny
pohybu a jeho zmén, také deformaci téles
Zakladni dynamickou veliCinou je sila



Hmotny bod

Pro zjednoduseni muzeme téleso za
urcitych okolnosti nahradit hmotnym
bodem.

Amotny bod je model telesa, u ktereho
jsou zanedbany tvar a rozmery a
jehoz hmotnost je soustredena do
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Tuhée téleso

je idealni teleso, jehoz tvar ani objem se
ucinkem libovolnée velkych sil nemeni
(zanedbavaji se deformacni ucinky sil).
sily, které na téleso pusobi maji jen
pohyboveé ucinky

Pruzné téleso

Pokud dojde k deformaci a po odstraneni sil
se téleso vraci do puvodniho tvaru



Fyzikalni veliCiny
Skalarni

o jsou urceny pouze hodnotou (Cas, draha,...)

Vektorove

o Jsou urceny hodnotou a sméerem (sila,
zrychleni,...)



Pocitani s vektory
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Jednotky

Jednotka je pevne zvolena hodnota
veliciny

Hodnoty veliCiny udavame v nasobcich
jednotky

(Cislo . jednotka)

Vzdy pocCitame se zakladnimi jednotkami

[/ zakladnich jednotek Sl:
kg, m, s, A, K, mol, Cd



Souradnicovy systém

system souradnych os (X,y,z) s pevne
urcenym pocatkem

(inercialni/neinercialni)

pohyb je zmenou polohy ve vztazne
soustave (v souradnicovem systemu)



