kinestesie, kterd je vyuzita pro fizeni motoriky). =-;\7m’\;{~amcp@bcx
Jﬁ(\ . . .y I3 L , v oqe
axony k\\ncl;Z)Brodalovo a Pompeianiho jadro nachézejici se rostraln€ od ncl. gracilis). Toto
e 64 Al
jadro obsahujici téla tfetich neurond v pofadi vydava axony, které k¥iZi stfedni rovinu a
pfidavaji se k lemniscus medialis. Jeho cestou se dostévaji k neurontim v ncl. posterior

R

thalami, kter¢ informaci projikuji do kiry gyrus postcentralis (area 3, 1, 2) (vnimana

kinestesie).
Centralni raménka pseudounipolarnich neuront, které prevadéji kinestetické proprioceptivni

informace z kranialni ¢asti trupu a z hornich konetin (neurony v krénich a hornich

hrudnich spinalnich gangliich), jsou soucasti fasciculus cuneatus a p¥epojuji se na druhé

neurony v pofadi tvoficiccl. ‘cuneatus lateralis. Neurity v pofadich druhych neurond tvoii tr.

cuneocerebellaris a konéi na neuronech spinalniho mozecku.

Cést neuronti tvoticich ncl. cuneatus lateralis vydava neurity, které po prekiizeni pokratuji do
lemniscus medialis a vedou kinesthetické informace z hornich koncetin do thalamu (ncl.
ventralis posterolateralis). Odtud pokracuji tyto informace stejnou cestou jako informace z

dolnich kon¢etin.
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