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Integrace sig álu 

 Stimulus – response model 
 

– )alože o a filozofii R. 
Descarta 
 

– Akce - reakce 
 

– Reflex í o louk poprvé 
popsal Ramon y Cajal 
 

– Pavlov de o stroval, že 
refle  jsou plasti ké – 

ohou ýt ě ě  
uče í  
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Neadekvát ost S-R modelu 

• Kd ž Karl Lashley viděl histologi ké preparát  ozku žá  řekl: 
 „Kd h a základě tohot ateriálu ohl popsat vše h  

spoje, lo  ož é v světlit hová í žá ?“ 
 

• R hlé poh apř. ěh ko ě   
– reakč í čas  jsou příliš krátké, a  ohl  ýt v světle  S-R modelem 
 

• Musí e istovat e tralizova é struktur  ko trolují í takové 
pohyby (fixed action patterns/“learned action patterns“  
 

• E doge í aktivita také eodpovídá S-R odelu otivač í 
s sté  ůže spustit otori kou aktivitu ezávisle a 
pod ěte h zv ějšku  
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Hledá í/zkou á í (před hozí dvě plus otiva e)  
 

• Motivace 
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CNS a hlavové re eptor  

 • Se zori ký aparát a rostrál í  ko i ervové tru i e 

– Prodlouže á í ha, střed í ozek 

– „sofistikova ost“ sig álu pod í ila difere ia i í h  v ozek 

 (so atose zitiv í i for a e zpra ováva á v íše je ve srov á í se 
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Evoluce mozku 

• Nervová tru i e 

 

• Lokomoce 

 

• Rostrál í re eptor  
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Evoluce mozku 

• E pa ze zad ího ozku 

(Rhombencefalon  - Medula 

oblongata, pons Varoli, 

cerebellum) 
 

• Vstup 

– I for a e z hlavový h 
se zorů 

 

• Výstup 

– Motori ký s sté  

 (Fixed action pattern - 

refle í/i sti ktiv í 
hová í  

Gerald Schneider. 9.14 Brain Structure and Its Origins, Spring 2014. (Massachusetts Institute 

of Technology: MIT OpenCourseWare), http://ocw.mit.edu (Accessed). License:Creative 

Commons BY-NC-SA 



Evoluce mozku 

• E pa ze před ího ozku  

 (Prosencephalon  - diencephalon, 

telencephalon) 

 paralel ě s e pa zí zad ího .  
 

• Vstup 

– Či h  Approach/avoidance) 
 

• Výstup 

– Motori ký s sté   
 (cestou corpus striatum) 
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Evoluce mozku 

• E pa ze střed ího ozku 

 

• Vstup 

– Dista č í se zor   
  (Zrak, sluch) 

 

• Výstup 

– Motori ký s sté  

 (Approach – ko tralaterál ě  

 (Avoidance – ipsilaterál ě) 

 

• Výhoda 

– Rychlost 

– Přes ost 
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Evoluce mozku 

• E pa ze před ího ozku  

 (Prosencephalon  - diencephalon, 

telencephalon) 

 

• Vstup 

– Neolfaktori ké s sté  se 
apojují a před í ozek 

– Hlav ě zrak a slu h 

 

• Výhoda 

– Plasti ké spoje před ího ozku 

 

• Thalamus 

– Gating  

 (Corpus striatum a kůra  
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Evoluce mozku 

• E pa ze před ího ozku  

 

• Expanze neokortexu 

 

• Pralel ě expanze 

– Neostirata 

– Neocerebella 

 

• Výhoda 

– Prá e se se zori ký i 
i for a i ve „v soké  
rozliše í“ 

– Anticipace 
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Uče í a pa ěť 

• Spoje striata i hippocampu jsou plasti ké 

• Plasti ita spojů je podklade  uče í  
• Uče í je for ová í dlouhodo é pa ěti 

 

• Deklarativ í pa ěť e pli it í  

– )ávislá a hippocampu 

– E pli it í i for a e ukládá  a vědo ě v avová  

– „Tvor a ap vztahů “ ať už prostorový h e o a strakt í h 
 

• Pro edurál í pa ěť i pli it í  

– )ávislá a stiratu 

– Uče í doved ostí – otori ké s hop osti, ale i so iál í áv k  

– „Tvor a algorit ů“ 

 

 

 

Orie ta e a ísto: 
Kde to jsem a co se 

tady stalo? 

Orientace na objekt: 

Dá se to jíst a jak to 
zpracovat? 



Výz a  a regulač í povaha ervového s sté u 

Vstup 

Integrace 

CNS 

Výstup 

REGULACE 

Pote iál í vstup Pote iál í výstup 

ANTICIPACE 

Receptor Efektor 

Kortex Kortex 


