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Napiste zobrazovaci rovnice a prenosovou matici pro Gsek volného
prostoru o délced.
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Napiste zobrazovaci rovnice a prenosovou matici pro Gsek volného
prostoru o délced.

zg = Axi+ By
y2 = Cxz1+ Dy, kde

A= 2ym0 B=2,

- g_?|y1=0 Z_?|m1:0
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Napiste zobrazovaci rovnice a prenosovou matici pro Gsek volného
prostoru o délce d.

z9 = Az + By
y2 = Cux1+ Dy, kde
A:%|y1=0:%|:17 B:%|w1=0
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Napiste zobrazovaci rovnice a prenosovou matici pro Gsek volného
prostoru o délce d.

z9 = Az + By
yo = Cxz1+ Dy;, kde
A= z1 |y1—0 x_i| =1, B = %|w1=0 d,
2 Y2
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Napiste zobrazovaci rovnice a prenosovou matici pro Gsek volného
prostoru o délced.

o = Az + By,
y2 = Cz1+ Dy, kde
A:%|y1:0:%|:1’ BZ%"“:O:d’

Z_i|m120
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=
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Napiste zobrazovaci rovnice a prenosovou matici pro Gsek volného
prostoru o délced.

T2 = A.’L’l -+ Byl
yo = Cuz1+ Dy, kde
A=Sn=o=51=1, B=2,,_=d,
:x—1|y1:0:0, D:Z_?|E1:0:Z_1:
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Napiste zobrazovaci rovnice a prenosovou matici pro Gsek volného
prostoru o délced.

Zobrazovaci rovnice jsou tedy

T = w1 +dy;
Y2 = U
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Napiste zobrazovaci rovnice a prenosovou matici pro Gsek volného
prostoru o délced.

Zobrazovaci rovnice jsou tedy

T2 = w1 +dyr
Y2 = U

b %)

aprenosovamatice je
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Napite zobrazovaci rovnice a pfenosovou matici pro tenkou ¢otku o
ohniskovévzdaenosti f.
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Napiste zobrazovaci rovnice a pfenosovou matici pro tenkou ¢ocku o
ohniskovévzdaenosti f.

zg = Axi+ By
y2 = Cxz1+ Dy, kde
A= %|y1=0 B = Z_flx1=0
= 3gé_i|y1:0 D= z_ﬂﬂh:o
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Napiste zobrazovaci rovnice a pfenosovou matici pro tenkou ¢ocku o
ohniskovévzdaenosti f.

9 = Az + Byl
y2 = Cz1+ Dy, kde
A:%|y1=0:%|:15 B:Z_ﬂﬂcl:o
C= 3gé_ﬂ‘lh:() = z_i|a:1=0
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Napiste zobrazovaci rovnice a pfenosovou matici pro tenkou ¢ocku o
ohniskovévzdaenosti f.

|

9 = Az + Byp
yo = Cx1+ Dy, kde
A= Sl = 2121, B =m0
C¢= z_i|y1:0 D= zzj_ﬂ””lzo
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Napiste zobrazovaci rovnice a pfenosovou matici pro tenkou ¢ocku o
ohniskovévzdaenosti f.

o = Az + Byp
Yo = Cxl +Dy17 kde
A:%|y1=0: ; =1 B:z—f|z1=():07
_m
I S S
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Napiste zobrazovaci rovnice a pfenosovou matici pro tenkou ¢ocku o
ohniskovévzdaenosti f.

To = ALI?l-l-Byl
y2 = Cz1+ Dy, kde
A: £?|y1=0:£—1 :17 B:%|$1:0:0’
_m
_ _ _ 1 _ _ _
C=Bhm=Tt=-)  D=Bla=zo
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Napiste zobrazovaci rovnice a pfenosovou matici pro tenkou ¢ocku o
ohniskovévzdaenosti f.

Zobrazovaci rovnice jsou tedy

Ty = X1

Y2 =—Fr1 + N

|
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Napiste zobrazovaci rovnice a pfenosovou matici pro tenkou ¢ocku o
ohniskovévzdaenosti f.

Zobrazovaci rovnice jsou tedy

To = X1
Y2 2—%301 + 0

aprenosovamatice je
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

Prenosova matice prvni tenké cocky je ( ! (1)) ,

N[ =
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

Prenosova matice prvni tenké cocky je (_1 (1)) , prenosovamatice

1
2

1
Useku volného prostoru je (é 110)
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

1

Prenosova matice prvni tenké cocky je (1)) , prenosova matice

1
1 L ’
Useku volného prostoru je (0 10) a prenosova matice druhé tenké

1
éoékyje( 11 0> .
—

(@© Lenka Pribylova, 2010 [l



Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

Vystup z prvniho optického prvku (tenké Cocky) je dan zobrazovaci

rovnici
i) . 1 0 . X1
y2)  \—3 1 y1)’
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

Vystup z prvniho optického prvku (tenké ¢ocky) je dan zobrazovaci

rovnici
T2\ 1 0 . T1
y2)  \—3 1 y1/)’

vystup z druhého optického prvku (Useku prostoru) je dan zobrazovaci

rovnici
ys) \0 1 y2 )’
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

Vystup z prvniho optického prvku (tenké ¢ocky) je dan zobrazovaci

rovnici
T2\ 1 0 . T1
y2)  \—3 1 y1/)’

vystup z druhého optického prvku (lseku prostoru) je dan zobrazovaci

@D
)= ¥) (& )G

.
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

avystup z tretiho optického prvku (tenké cocky) je dan zobrazovaci

rovnici
(1 '4> ( 1 ()) . (i 5>
Y4 i 1 Y3 ’
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

avystup z tretiho optického prvku (tenké Cocky) je dan zobrazovaci

rovnici
Y4 ng 1 Y3 ’

.
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

avystup z tretiho optického prvku (tenké Cocky) je dan zobrazovaci

rovnici
ey (1 O T3
G- (G 9)-G2):
T4\ 1 0 1 1 0 T
G -(5 96 1)-(5 96
Prenosovamatice je tedy dana soucinem matic

(D)6 1))

.

— S|
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

D)6 1)-( B
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

1
D-(
1 —3
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m adal§i tenké €ocky s ohniskovou vzdalenosti f, = 3 m.

D)6 )-G )
G610 B (G )

[
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f = 2 m, Useku volného prostoru o délce

dy = 0.5 m, rovinného zrcadla, Useku volného prostoru o délce

d2 = 0.1 m akonkévniho zakfiveného zrcadla s polomérem kfivosti
R=1m.
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f = 2 m, Useku volného prostoru o délce

dy = 0.5 m, rovinného zrcadla, Useku volného prostoru o délce

d2 = 0.1 m akonkévniho zakfiveného zrcadla s polomérem kfivosti
R=1m.

Pfenosova matice prvni tenké Cocky je ( 11 ?) ,
2
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f = 2 m, Useku volného prostoru o délce

dy = 0.5 m, rovinného zrcadla, Useku volného prostoru o délce

d2 = 0.1 m akonkévniho zakfiveného zrcadla s polomérem kfivosti
R=1m.

Pfenosova matice prvni tenké cocky je 71 (1)) , prenosovamatice

1
2

1
Useku volného prostoru je ((1) %) ,
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f = 2 m, Useku volného prostoru o délce

dy = 0.5 m, rovinného zrcadla, Useku volného prostoru o délce

d2 = 0.1 m akonkévniho zakfiveného zrcadla s polomérem kfivosti
R=1m.

Pfenosova matice prvni tenké cocky je (1 0) , pfenosovamatice

1

1
2

1
Useku volného prostoru je ((1) i) , prenosova matice rovinného zrcadla

.elO
]01,
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f = 2 m, Useku volného prostoru o délce

dy = 0.5 m, rovinného zrcadla, Useku volného prostoru o délce

d2 = 0.1 m akonkévniho zakfiveného zrcadla s polomérem kfivosti
R=1m.

Pfenosova matice prvni tenké cocky je (11 (1)) , pfenosovamatice
2

1
Useku volného prostoru je ((1) i) , prenosova matice rovinného zrcadla

je 0 1) prfenosova matice dalsiho Useku volného prostoru je

I
0 1
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f = 2 m, Useku volného prostoru o délce

dy = 0.5 m, rovinného zrcadla, Useku volného prostoru o délce

d2 = 0.1 m akonkévniho zakfiveného zrcadla s polomérem kfivosti
R=1m.

Pfenosova matice prvni tenké cocky je (11 (1)) , pfenosovamatice
2
1
Useku volného prostoru je ((1) i) , prenosova matice rovinného zrcadla
je

0 1) pFfenosova matice dalSiho seku volného prostoru je

1
<(1) 10) a prenosovamatice zakfiveného zrcadla je ( 12 ?) .
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.5 m, rovinného zrcadla, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.1 m akonkavniho zakfiveného zrcadla s polomérem kfivosti
R=1m.

Prenosova matice optického systemu je proto dana soucinem

(1) 6 %) 606 D)

o
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce

d = 0.5 m, rovinného zrcadla, Gseku volného prostoru o délce

d = 0.1 m akonkéavniho zakfiveného zrcadla s polomérem kfivosti

R=1m.

Prenosova matice optického systému je proto dana soucinem

G660
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Napiste pfenosovou matici pro opticky systém slozeny z tenké ¢ocky o
ohniskovévzdaenosti f; = 2 m, Gseku volného prostoru o délce
d = 0.5 m, rovinného zrcadla, Gseku volného prostoru o délce

d = 0.1 m akonkavniho zakfiveného zrcadla s polomérem kfivosti
R=1m.

Prenosova matice optického systému je proto dana soucinem

(1) 6 o) 606 D)
- (4

| H|\I m|%|H
SN S N————

(SIS SR N
. N[

[l

v

I
7N
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Odvodte pfenosovou matici tenké ¢otky o polomérech kfivosti vstupu
R, avystupu Rs, kteraje z materidlu o indexu lomu n, umisténave
vzduchu. Urcete jeji ohniskovou vzdalenost a mohutnost.
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Odvodte pfenosovou matici tenké ¢otky o polomérech kfivosti vstupu
R, avystupu Rs, kteraje z materidlu o indexu lomu n, umisténave
vzduchu. Urcete jeji ohniskovou vzdalenost a mohutnost.

Tenka cocka je slozena ze dvou povrcht, vzdalenost mezi nimi
zanedbavame. Pfenosova refrakéni matice vstupni zakfivené plochy je

1—n 1
Rin n
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Odvodte pfenosovou matici tenké ¢otky o polomérech kfivosti vstupu
R, avystupu Rs, kteraje z materidlu o indexu lomu n, umisténave
vzduchu. Urcete jeji ohniskovou vzdalenost a mohutnost.
Tenka cocka je slozena ze dvou povrch, vzdalenost mezi nimi
zanedbavame. Pfenosova refrakéni matice vstupni zakfivené plochy je

(lln 2) arefrakéni matice vystupni zakfivené plochy je (L 0) ,

Rin n s n
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Odvodte pfenosovou matici tenké ¢otky o polomérech kfivosti vstupu
R, avystupu Rs, kteraje z materidlu o indexu lomu n, umisténave
vzduchu. Urcete jeji ohniskovou vzdalenost a mohutnost.

Tenka cocka je slozena ze dvou povrch, vzdalenost mezi nimi
zanedbavame. Pfenosova refrakéni matice vstupni zakfivené plochy je
1 o . , i, . 1
( 1-n 2) arefrakéni matice vystupni zakfivené plochy je ( il 2) ,
R

Rin n

2
. , C o 1 0 1 0
tj. prenosovamatice ¢ocky je dana soucinem (n_l n) 3 (1—n 1 )

Ro Rin n

(@© Lenka Pribylova, 2010 [l



Odvodte pfenosovou matici tenké ¢otky o polomérech kfivosti vstupu
R, avystupu Rs, kteraje z materidlu o indexu lomu n, umisténave
vzduchu. Urcete jeji ohniskovou vzdalenost a mohutnost.
Tenka cocka je slozena ze dvou povrch, vzdalenost mezi nimi
zanedbavame. Pfenosova refrakéni matice vstupni zakfivené plochy je

(lln 2) arefrakeni matice vystupni zakFivené plochy je (L 2) ,

Rin n

2

. i o o 1 0 1 0
tj. prenosova matice Cocky je danasoucinem | ,,_; n) {1 1

3 Fan
(s 22 )
=\|n-1, 1-

™ T Em ]
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Odvodte pfenosovou matici tenké ¢otky o polomérech kfivosti vstupu
R, avystupu Rs, kteraje z materidlu o indexu lomu n, umisténave
vzduchu. Urcete jeji ohniskovou vzdalenost a mohutnost.
Tenka cocka je slozena ze dvou povrch, vzdalenost mezi nimi
zanedbavame. Pfenosova refrakéni matice vstupni zakfivené plochy je
1 o . , i, . 1
(ln 2) arefrakéni matice vystupni zakfivené plochy je ( il 2) ,
R

Rin n

2

. i o o 1 0 1 0
tj. prenosova matice Cocky je danasoucinem | ,,_; n) {1 1

Ry Rin n
< 1 O> ( 1 O)
n—1 1—n - 1 .
" Twm 1 -7 1
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Odvodte pfenosovou matici tenké ¢otky o polomérech kfivosti vstupu
R, avystupu Rs, kteraje z materidlu o indexu lomu n, umisténave
vzduchu. Urcete jeji ohniskovou vzdalenost a mohutnost.
Tenka cocka je slozena ze dvou povrch, vzdalenost mezi nimi
zanedbavame. Pfenosova refrakéni matice vstupni zakfivené plochy je

(lln 2) arefrakeni matice vystupni zakFivené plochy je (L 2) ,
Ra

Rin n

. i o o 1 0 1 0
tj. pfenosova matice cocky je dana soucinem <ﬂ ) . ( 1—p 1 )

R2 n R1 n n

1 .

= a1 1 L 1-n 0 = 1 0 . To odpovidavztahu pro mohutnost
+5 1 -5 1

tenke cocky jako souttu mohutnosti jednotlivych povrcht

D:D1+D2:nR—il+1}€—2n:(TL71)(RL17RLZ):%
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Odvodte prenosovou matici obecné ¢otky o polomérech kfivosti vstupu
R, avystupu R» avrcholovétloustce d, kteraje z materidlu o indexu
lomu n, umisténa ve vzduchu. Urcete jeji ohniskovou vzdaenost a
mohutnost.
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Odvodte prenosovou matici obecné ¢otky o polomérech kfivosti vstupu
R, avystupu R» avrcholovétloustce d, kteraje z materidlu o indexu
lomu n, umisténa ve vzduchu. Urcete jeji ohniskovou vzdaenost a
mohutnost.

Nepredpokladejte, Ze FeSeni doméci Glohy najdete zde.
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

I i
.- . T
2 (-m} [ R=28cm 1 Tovina obrazu
|
|
|

e B R E T -
15 cm i T cm i
0
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

| i
- . T
2 (-m} / R=28cm 1 Tovina obrazu
|
|
|

e B R E T -
15 cm i T cm 0
0

Systém je slozen z volného prostoru s pfenosovou matici ((1) il) ,
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

| i
- . T
2 (-m} / R=28cm 1 Tovina obrazu
|
|
|

e B R E T -
15 cm i T cm 0
0

Systém je slozen z volného prostoru s prenosovou matici <(1) il) ,

sférického povrchu s pfenosovou refrakéni matici

(e 3)
1—n 1
Rn n
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

! |
- . T
D) (-m} / R=28cm 1 Tovina obrazu
|
i
1

e B R E T -
15 cm i T cm 0
0

Systém je slozen z volného prostoru s prenosovou matici <(1) il) ,
sférického povrchu s pfenosovou refrakéni matici

1 0 1 0
1-n 1) = | _—056 1
Rn n 281.56 1.56
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

| i
- . T
2 (-m} / R=28cm 1 Tovina obrazu
|
|
|

T 1’51-[11”"’3’"”"}}{5 ”””” "
- . ; . (1 d
Systém je sloZen z volného prostoru s pfenosovou matici 0 1)
sférického povrchu s pfenosovou refrakéni matici

1 0 1 0
1-n 1) =\ _—056 _1_
Rn n 281.56 1.56

avolného prostoru od vrcholu ty¢e k obrazu v neznamé vzdélenosti «.
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

Prenosovou matici systému proto miizeme napsat jako soucin

(D) G )6 9)
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

Prenosovou matici systému proto miizeme napsat jako soucin

<1 :c><1 0>.<1 d><1 x)(l d )
0 1)\ &)7\0 1) 70 1) \izn dom) 1)
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukoncenasférickym povrchem
o0 poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzda enosti
d = 15 cm od tyCe. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

Prenosovou matici systému proto miizeme napsat jako soucin

(1 x><1 0> (1 d>_(1 x)(l d )
: 1—n 1 . - : — d(l—n .
0 1 oo L)\0 1 0 1 lon dlem) 4 1

ProtoZe vime, Ze vstupni a vystupni roviny optického systému jsou
konjugované, musi byt pravy horni ¢len pfenosové matice nulovy, tj. musi
platit  d+ (452 1+ 1) = .
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

Prenosovou matici systému proto miizeme napsat jako soucin

<1 m> <1 0> <1 d> (1 x) (1 d )
\l=n 1)~ = "\ 1-n d(d-n) 1)
0 1 Rn n 0 1 0 1 Rn Rn +ﬁ

ProtoZe vime, Ze vstupni a vystupni roviny optického systému jsou
konjugované, musi byt pravy horni €len pfenosové matice nulovy, tj. musi
platit  d+ 2(4 + 1) = 0. Odtud

—d —d —dRn —15-2.8-1.56
Y= =) 1 dl—m)+R _ d(I-n)+R — 15(-0.56)+2.8 L1.7 cm.
Rn n Rn
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

Prenosovou matici systému proto miizeme napsat jako soucin

<1 ac> <1 0> <1 d> (1 T) (1 d )
\1-—n 1]~ = |\ 1—-n d(1—n) 1]
0 1 Rn n 0 1 0 1 Rn Rn +E

ProtoZe vime, Ze vstupni a vystupni roviny optického systému jsou
konjugované, musi byt pravy horni €len pfenosové matice nulovy, tj. musi
platit  d+ 2(45 + 1) = 0. Odtud

—d —d _dRs —15-2.8.1.56
T=G90=ny . 1 dd-n)+R _ d(kn)riR = 15(—0.56)+2.8 L1.7 cm.
, Rn n Rn
Pro vystup plati
Ty =Az; = (1+222)z; = (14 11.75;%%8) . 2 = -1 cm,
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Plastovaty€ sindexemlomun = 1.56 je ukonCenasférickym povrchem
o poloméru R = 2.8 cm. Objekt vysoky 2 cm je umistén ve vzdaenosti
d = 15 cm od tyce. Zjistéte umisténi a velikost obrazu v tyci.

Prenosovou matici systému proto miizeme napsat jako soucin

<1 m> <1 0> <1 d> (1 x) (1 d )
\1-—n 1]~ = \1=n d(1—n) 1]
0 1 Rn n 0 1 0 1 Rn Rn +ﬁ

ProtoZe vime, Ze vstupni a vystupni roviny optického systému jsou
konjugované, musi byt pravy horni €len pfenosové matice nulovy, tj. musi
platit  d+ 2(45 + 1) = 0. Odtud

—d —d —dRn —15.2.8-1.56
T=qom .1 d0miR ~ d-n)+E — B(-056)+28 — L7 CM.
, Rn n Rn
Pro vystup plati

zg = Az = 1+ 252)z; = (14+11.75%%) -2 = —1cm,

obraz ve vzdaenosti 11.7 cm matedy velikost 1 cm aje prevraceny.
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