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GLOBAL POSITIONING SYSTEM

Systém pro urceni polohy a Casu kdekoliv na
Zemi, nebo nad Zemi s presnosti do 10m

Druzicovy radiovy dalkomerny system
Vyuziti

vojenstvi

doprava

geodezie

GIS

veda

stavebnictvi

turistika
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GPS SYSTEMY

NAVSTAR GPS

Navigation Signal Timing and Ranging Global
Positioning System

GLONASS

'MO6ansHas HABuraunoHHaga CnyTtHukoBas Cuc
Tema, tr.. Globalnaja navigacionnaja sputnikovaja
sistema

GALILEO


http://cs.wikipedia.org/wiki/Transliterace
http://cs.wikipedia.org/wiki/Transliterace

NAVSTAR

Vyvo] NAVSTAR GPS byl zahajen v
roce 1973

Od roku 1978-1985 zacalo vypousteni 11
vyvojovych druzic bloku |.

V roce 1979 byl rozsifren puvodni navrh z
nedostacujicich 18 na 24 druzic.

Od roku 1980 zacCalo vypousteni druzic se
senzory pro detekci jadernych vybuchu



http://cs.wikipedia.org/wiki/1973

NAVSTAR

Pocatecni operacni dostupnost (I0C) byla
vyhlasena 8. prosince 1993, plna operacni
dostupnost pak 17. ledna 1994, kdy byla
na orbitu umistena kompletni sestava

24 druzic

Definitivni zruseni selektivni dostupnosti
nastalo 1. kvetna 2000

Od 25. brezna 1990 byla do kodu radioveho
signalu zanasena uméla chyba. SA zpusobovalo
chybu 45 m horizontalne.



http://cs.wikipedia.org/wiki/17._leden
http://cs.wikipedia.org/wiki/1994
http://cs.wikipedia.org/wiki/Ob%C4%9B%C5%BEn%C3%A1_dr%C3%A1ha
http://cs.wikipedia.org/wiki/Um%C4%9Bl%C3%A1_dru%C5%BEice
http://cs.wikipedia.org/wiki/25._b%C5%99ezen
http://cs.wikipedia.org/wiki/1990

GLONASS

Vyvoj GLONASS byl zahajen v

roce 1970 vytvorenim dokumentu Ministerstva
obrany SSSR, Sovetské akademie ved a
Sovétského namornictva o vyvoji jednotneho
systému pro navigaci na zemi, na vode i ve
vzduchu, ktery byl v roce 1976 prijat a prvni
testovaci druzice byla vypusténa v roce 1982.

V letech 1996-2001 byla kosmicka Cast systemu
GLONASS v upadku. Od roku 2001 (do 2012) je
provadeno jeho znovuobnoveni do plneho
operacniho stavu.



http://cs.wikipedia.org/wiki/1970
http://cs.wikipedia.org/wiki/1976
http://cs.wikipedia.org/wiki/1982
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ROZDELENI PRIJIMACU PODLE :

prijimanych pasem:
jednofrekvencni

prijima mene dat a vyzaduje delSi observaci na jednom
bodu

dvoufrekvencni
presnegjsi, rychlejsi
vicefrekvencni (pfipravuji se pro pasmo L5)
kanalu:
jédréc;kanélové (pouzivané v ranych fazich projektu
P

vicekanalové



ROZDELENI PRIJIMACU PODLE :

principu vypoctu:
kodoveé
jednoducha, spolehliva a nejCasteji pouzivana
fazove

se vyznacuji vysokou presnosti a nejednoznacnosti
(ambiguity).



FAZOVE MERENI

Staticke (Static)
hodiny az dny

Rychle staticke (Fast static)
minuty

Stop and go (polokinematicka)
sekundy

Kinematickeé (Kinematic)

RTK (Real Time Kinematic)
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PRISTROJE

Turistické
GIS
Geodetické

TRIMBLE
LEICA
TOPCON
JAVAD
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GS15 receiver

Batteries

Telescopic Rod Base

Antenna Holder for CS15

CS15 Field Controller







