Souradnicove systemy a
transformace (prevody) mezi nimi



Souradnice a souradnicové systémy
Zemepisné souradnice (Sifka, délka):

— astronomické (vazané na skuteCnou tiznici a okamzitou osu rotace Zeme)
— geodetické (vazané na normalu k referenénimu elipsoidu nebo referencni kouli)
— kartografické (vyuzivané u rlznych kartografickych zobrazenich)

sféricka zemépisna Sitka ¢ geodeticka zemépisna Sitka ¢ (B)
sféricka zemépisna délka A geodeticka zemépisna déelka A (L)




Pravouhlé (prostorové) souradnice (kartézské souradnice):
- geocentrické x,y,z, (X,Y,Z)- pravotoCiva soustava

- topocentrické (horizontalni) n, e, u — levotoCiva soustava
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Pouzito u geocentrickych soufadnicovych systému WGS-84, ETRS-89 aj.



Rotacni elipsoid (dvojosy) - zadan dvéma parametry
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NAVSTAR - GPS: souradnicovy systéem WGS 84 (World Geodetic System 1984)
a=6378137m, b=6356752,3142.. m

f=0,003 352 810 664 75.., e? = 0,006 694 379 990 14..



Pricny polomer krivosti N

ol

N =

(1—e? sin? g}j‘llﬁ




Prevod zemeépisnych souradnic
na prostorové pravouhlé souradnice
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Rez polednikem P \ Rez rovnikem

= P

e

X=(N+h) cosgcos A
Y =(N+h) cose sin A
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Transformace X, Y, Znage.Ai.h
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Transformace vektoru geocentrickych na topocentrické

n ) i i ( )
n; ; —SIN @, COSA; —SINg@; COS@; COSA; \[ AX;
€ |=| —sing;sin4,  cosA  cosg;sinAg; | AY;

(Ui COS @, O Sin @, (AL

Local Plane
Coordinate Sysiem —;
4




