Kognitivni paradigma



Kognice

percepce
uceni

pamét

Mysleni

usuzovani(dedukce, indukce,abdukce,
analogie, logicky klam)

reseni problému (nalezeni, formulace)
komunikace



Aspekty

 Mapova tvorba
— Cil vylepsit mapu

* Mapova psycholologie
— Jak mapy pusobi

* Mapova vyuka
— Vyuka pomoci map



Tématicke mapy

Distribuce vs. presnost
Odpoutani se od reality
Empiricky vyzkum

— Vnimani kvantity Flannery

— Vnimana vs. aktualni velikost

— Yc = 0.98365X874/
— Barvy, tecky, fonty ...

Sledovani pohybu oci



Figure 1. Hog map of North Carolina with overlaid scan path

recorded from the eye movements of a person studying the
map (Jenks 1973).




Formulace

Cast komunikaéniho paradigmatu
Individualita

Inhibice

Nové aspekty —kvalita, nejistota

Mapa jako interface k prostorovym
datiim/znalostem

Efektivita
Map reading



Percepce

Vnimani obrazu
vnhimani barev
Velikost a rozliseni
Barevny kontrast
Seskupeni a distribuce
Skenovani

Pozadi / popredi
Rozliseni symboll

bottom up/ top down (skladani /rozkladani,
preattentive/postattentive)

VétsSina je preattentive — tedy pred znalostni



Vizualni kognice — chapani mapy

Znalostni schémata

— Co vidi oko k tomu co chape mozek
Propozicni

— Znalost geografickych fenoménu
Obrazové

— Znalost prostorovych konfiguraci/vztaht
Udalostni

— Znalost jak se dostat z jednoho mista na druhé



Obrazové schéma

Kontejner — vymezeni, vnitrné homogenni (prevazné)
nahoru dolt — nahoru — vice, vétsi,vyssi vs. doli méne,
malo, nizsi

V popredi, v pozadi

Cast — celek

Vazba — svazané prvky tvori strukturu

Centrum —periferie

Zdroj — cesta — cil

Linearni usporadani — postupné od mensiho k vétsimu



TABLE 2 - EMBODIED IMAGE SCHEMATA AND MAPS
FOR MAPS

CATEGORIES CONTAINER

HIERARCHICAL
STRUCTURE

PART-WHOLE, UP-DOWN

FOREGROUND-

BACKGROUND FRONT-BACK

LINEAR QUANTITY __, UP-DOWN, LINEAR ORDER
SCALES




Propozicni schéema

* Pinker —
— Shoda
— sestaveni
— Vysetrovani
— inference
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Odliseni jevu(figury)

Heterogenita

— primarni

— Jas, barva (ostatni interferuje)
Kontura

Obklopeni

Orientace

— Vertikalni nebo horizontalni
Relativni velikost

— Malé objekty

Konvexita

— schématizace



Seskupovani

e Staticke
— Blizkost
— Podobnost (stupné)
— Dobré pokracovani
— Ohraniceni
— Jednoduchost tvaru
— Znalostni schémata

* Animace
— Spolecny osud
— Figuralni stabilita



