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RYCHLOST PROCESŮ 
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Vztah rychlostních konstant a stacionárních koncentrací 
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Aktivační energie a Gibbsova aktivační funkce 



RYCHLOST PROCESŮ 

termodynamická rovnováha stacionární stav 
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Vztah rychlostních konstant a rovnovážné konstanty 
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RYCHLOST PROCESŮ 
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Celková rychlost procesů vyjádřená jako funkce vzdálenosti od rovnováhy 
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RYCHLOST PROCESŮ 
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Vztah rychlostních konstant a stacionárních koncentrací 
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Vztah výsledné rychlosti a Gibbsovy reakční funkce 

z jednotkových aktivit po dosažení rovnováhy 
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Vztah výsledné rychlosti a Gibbsovy reakční funkce 
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