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Integrator
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Derivator
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Derivator
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Vliv ZV na vstupni a vystupni impedanci

Neinvertujici zesilovac — se€riova ZV

Zinnvy = Zi-(1+p-A)

Invertujici zesilovaC — paralelni ZV
Zi

Yinv =Y;-(1+B-4) — Z”NV:1+,3'A

Vystupni impedance — ZV ¢len a invertujici resp.
neinvertujici zesilovac jsou spojeny paralelné
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Napét'ové komparatory

Slouzi ke komparaci (porovnani) dvou napéti, pricemz
uroven vystupniho napéti definuje, které napéti je vetsi.
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Napét'ové komparatory
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Komparatory & OZ

komparatory 1 OZ

velke zesileni oteviené smycky A4 ¢

mala napétova nesymetrie
velké CMRR

komparatory

vystupni napéti nabyva pouze dvou hodnot (+Us nebo — Us)

velmi rychly prechod mezi urovnémi +Us a — Us (t€éméf skokové 1 kdyz je
vystup saturovan — kratka doba zotaveni)

schopen zpracovavat velké diferencni signaly

konstruovan pro zapojeni bez ZV

koncovy stupen byva feSen jako OK

0z

vystupni napéti zpravidla nezahrnuje urovné +Us a — Us (pfi saturovaném
vystupu je znacn¢ omezena jeho rychlost — dlouha doba zotaveni)
konstruovan pro zapojeni se ZV (ZZV zamezuje saturaci vystupu)

77V snizuje velikost diferencniho signalu (tzn. zpracovavaji malé
diferencni signaly)



Usmeérnovace

« Pievadi vstupni stfidaveé napé€ti na vystupni napéti stejnosmeérné
e nejcastéji usmernovace diodove:

jednocestné

dvoucestné

Jednocestny usmeérnovac
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Jednocestny usmeérnovac
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Dvojcestny usmérnovac
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Trifazovy usmeérnovac
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Usmérnovace MP
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Tyristor, rizené usmeérnovace
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Polorizené usmeérnovace
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Nab. konstanta
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Omezuje velikost stfidave slozky
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Greinacheruv

Z.dvojovace napéti
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Casova
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Stabilizatory

Udrzuji konst napé€ti na vystupu pi1 kolisani vstupniho napéti
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Zenerova dioda ‘Q

*Velmi uzky PN prechod.
*Do obvodu se zapojuje v zavérném smeru.

*Elektron muze PN prechod v zavérném sméru piekonat dvojim
zpusobem:

*Tunelovy pruraz - jelikoz prechod je uzky, muze elektron
"protunelovat” na druhou stranu. Nastava pri1 napéti do 6 V.

Lavinovity pruraz - Elektron jako minoritni Castice je
elektrickym polem v zavérném sméru urychlovan. Muze pii
vysokem napéti ziskat takovou energli, Ze pi1 srazce s atomem z
n¢j vyrazi dalsi elektron. Ten je zase urychlovan, vyrazi dalsi
elektron a takto proud pres piechod prudce vzrusta. Je tieba, aby
byl proud omezovan seriovym odporem, jinak dojde k destrukci.




Stabilizatory
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Stabilizace

Obr. 2.58 Zapojeni integrovaného stabi-
lizdtoru 7805 v plastovém pouzdfe pro
kladnou vétev napdjeciho napéti.

Obr. 2.59 Irriegrované stabilizdtory v kladné
véted fady 78XX a v sfporné vt fady
TIXX. Znateni vyvodd pouzidra TO-220
phi pohledu zpfedi. Kovovd destitia je spo-
Jeraa 5 prosifednim vyvodem.

Obr. 2.60 Zapojeni stabilizdtoru
7905 v ziporné vétvi napdjeciho
napéti.
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Obr. 2.61 Integrované stabilizdtory
100 mA v pouzdru TO-92,

TBLXX



Obr. 2.45 ZvétSeni
proudu stabilizito-
runa 2+ 6 A pomo-
ci vykonového PNP
tranzisforu.
R1=015Q,
R2=15+3Q.
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Obr. 2.63 Zdkladni zapojeni Fiditelné-
ho stabilizdtoru LM317T, 317HT,
B3170V apod. v kladné vétvi napdjeci-
ho napéti. Potenciometrem R2 se regu-

luje vystupni napéhi.
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Obr. 2.64 Zakladni zapojent fiditelné-
ho stabilizdtoru LM337T, 337HT,
B3370V apod. v zdporné vétvi. Proti
kladnému stabilizitoru jsou zaménény

viwody 2.3.
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Stabilizace






