Priklad 1. Volbou vhodnej funkcie a metédou bisekcie odhadnite hodnotu v/17. Spocitajte
prvé tri iteracie. Kolko krokov metddy by sme potrebovali, aby sme dosiahli presnost aspori
0,017

Priklad 2. UvaZzujme rovnicu /r = (z — 3)? a funkcie

gi(@)=(x=3)"  gfa) =3- V.

O obidvoch funkciach rozhodnite, ¢i st vhodnymi itera¢nymi funkciami pre uvedent rovnicu
na intervale [1, 3]. T z nich, ktora spliia vSetky poziadavky, pouzite na konstrukciu prvych
troch aproximaécii rieSenia danej rovnice.

Priklad 3. Najdite vsetky pevné body zobrazenia

3, 11 a?
g(a:)——2x+4x—4.

Pri kazdom z nich rozhodnite, ¢ sa jedné o prifahujici alebo odpudzujici pevny bod.

Priklad 4. Pomocou Newtonovej metédy odhadnite najmensi kladny koreti rovnice f(z) =
e ¥ —sin(x) = 0. Overte splnenie Fourierovych podmienok na vhodnom intervale. Spo¢i-
tajte prvé tri aproximacie.

™

Priklad 5. Pouzitim metédy regula falsi odhadnite kladny koren rovnice f(z) = cos(5x)—
%arcsin(x) = 0. Najdite interval, na ktorom si splnené podmienky pre pouzitie tejto
metédy a spocitajte prvé Styri iterdcie (vratane krajnych bodov intervalu).

Priklad 6. Pevny bod funkcie g(z) = 22 + = — 2 je v/2. Overte, ze Steffensenova metéda
pre funkciu ¢ a pevny bod v/2 je aspon druhého radu. Spoéitajte prvé tri iteracie tejto
met6dy. Za pociatoéni aproximaciu mozete zvolit 2. Pomdcka: predpis funkcie p(x) sa dd
upravit tak, Ze citatel je polynom tretieho stupria a menovatel je polynom druhého stupria.
Priklad 7. Pomocou Sturmovej vety a ohranicenia absolitnej hodnoty koreniov polynému

pomocou jeho koeficientov separujte korene (najdite intervaly, v ktorych sa nachadza prave
jeden korenl) polynému P(z) = 2z + 62* — 3z — 9.

Priklad 8. Pomocou zdvojenej Newtonovej metédy odhadnite najviacsi koren polynému
P(x) = 2* — 32* — 3z + 9. Ako podiatoént aproximdciu zvolte horny odhad pre korene
polynému na zéklade jeho koeficientov. Spocitajte tri kroky metdédy.

Priklad 9. Uvazujme nasledujici systém linearnych rovnic:

T —|—2$2 + 2$3 = 1,
1+ 4xe 4+ 205 = —1,
xr1 — 21‘2 + 3&33 = 6.

Presvedcte sa o tom, ze Gaussova—Seidelova metdda v tomto pripade konverguje pre aku-
kolvek pociatocni podmienku. Nasledne vypocitajte tri aproximécie rieSenia.



Priklad 10. Pomocou Newtonovej metédy pre systém nelinearnych rovnic odhadnite rie-
Senie nasledujticeho systému rovnic:

22t =1,
2> —y=0.

Situdciu znézornite graficky. Zvoliac (g, yo) = (1, 3) spocitajte dalsie dve aproximécie.
Priklad 11. Uvazujme nasledujici systém linearnych rovnic:

T+ 2wy Fx3=—1,
2$1+5JI2 = —3,
T + 14253 = 1.

Overte, & ststava splita podmienky pre pouzitie Choleského metédy. Ak ano, s jej pouzitim
ju vyrieste.



