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JAKY TO MA VYZNAM?



Jaky to ma vyznam?

Geographic Coordinate Systems Warning .

The following data sources use a geographic coordinate system that is different from
the one used by the data frame you are adding the data into:

Data Source Geographic Coordinate System

OkresyPolygony GCS_S5_JTSK

Alignment and accuracy problems may arise unless there is a correct transformation
between geographic coordinate systems.

You can use this button to specify or madify the

Ti formations...
transformation(s) used by this data frame: ranstormations

The Transformations dialog can also be accessed from the Data Frame Properties
dialog's Coordinate Systems tab after you have added the data.

[ ] Don't warn me again in this session
|:| Don't warn me again ever

About the geographic coordinate
gystems warning

Close

Nekteré vrstvy maji jiny
geodeticky souradnicovy
systém nez ten, ktery
chcete nastavit projektu.

GIS vas vyzyva, abyste zkontrolovali, jakou

transformaci ma pouzit.



Jaky to ma vyznam?

Geographic Coordinate System Transformations X

Convert from:

GCS 5 _JTSK
GCS_WGS_1984

V nabidce je velké
Carcel mnozstvi raznych
transformaci.

H
e

Into:
GCS_WGS5_1934 e Add...

IUsing (choices are sorted by suitability for the layer's extent):

Lze si vytvorit i viastni.

5_TTSK_To_ WGS_1984 MNGA

5_TTSK _To WGES_1984 1

S5_JTSK_To WG5_1984 5

S_TTSK_Ferro_To_S_JTSK + 5_JTSK_Ferro_To_WGS_1984 3
_JTSK_To_S_JTSEf05_1 +5_JTSK/05 To_WGES_19584 1
K_To_ETRS_1989_ 1 4+ ETRS_1989_To_WGS5_1934
K_To_Pulkovo_1942 + Pulkovo_1942_To_WGS_1984_5
K_To_Pulkowvo_1942 + Pulkovo_1942_To_WGS_1984 4
K_To_WG5_1984_2

K_To_WG5_1934 4

K_Ferro_To_5_TTSK +5_JTSK_FERRO_To_\WGS5_1984 2
K_To_ETRS_1989_3 +ETRS_1989_To_WG5_1934
K_To ETRS_1989 2 + ETRS_1989 To WGS_1934

K To ETRS 1989 4 4+ ETES 1989 To WGS 1934

5
5
5
5
5
5
5
5
5
5
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Jaky to ma vyznam?

#, Project - O X
Input Dataset or Feature Class Geographic
| OkresyPolygony - & Transformation
Input Coordinate System (optional) [optlona“
WG5_1984_LTM_Zone_33N b .
This method can be used
Dl Pl Rl e s for converting data between
| Ct'\Dokumenty\arcGIS \Default. gdb\OkresyPolygony_Project | B two geographic coordinate

Qutput Coordinate System

| S-JTSK_Krovak_East_MNorth

Vertical (optional)

Geographic Transformation (optional)

5_TTSK_To_WGS_1984 NGA

S_JTSK_To_WGS5_1984_1

S_JTSK_To_WGS_1984_5

S_JTSK/05_To_WG5_1984_1 +5_JTSK_To_S_TTSK/05_1
5_JTSK_Ferro_To_WGS5_1984_3 + 5_JTSK_Ferro_To_S_JTSK
ETRS_1989 To_WGS_1984 +5_JTSK_To_ETRS_1939_1
Pulkovo_1942_To_WGS_1984_5 + 5_JTSK_To_Pulkovo_1942
Pulkovo_1342_To_WGS_1984_4 + 5_ITSK_To_Pulkovo_1942
S_JTSK_To_WGS5_1984 2

5_TTSK_To_WGS_1984 4

S_JTSK_FERRO_To_WGS5_1984_2 +5_JTSK_Ferro_To_S_JTSK
ETRS_1989_To_WGS_1984 + 5_JTSK_To_FTRS_1989_3
ETRS_1989 To_WGS_1984 +5_JTSK_To_ETRS_1989_2

ETRS_1989 To WGS_1984 +5_JTSK To _ETRS_1989 4
TIPrEserTe SHape optema

Maximum Offset Deviation (optional)

Unknown

Transformace muzete vybirat i ve funkci Project.

oK

Cancel Environments. .. << Hide Help

systems or datums. This
optional parameter may be
required if the input and
output coordinate systems
have different datum.

The tool automatically
selects a default
transformation. You can
select a different
transformation from the
drop-down list.
Transformations are bi-
directional. For example, if
converting data from WGS
1984 to NAD 1927, you
can pick a transformation
called

NAD_1927 to WGS_1984_3
and the tool will apply it
correctly.

The parameter provides a
drop-down list of valid
transformation methods.
See the usage tips for
further information on how
to select one or more
appropriate
transformations.

Tool Help




Jaky to ma vyznam?

,ar\b Project — O ¥

| InputDaIBsetor Feature Class J M I UVII Se O tran Sform aCi
kraje_utm -| & . ’ v . V'
- geodetickeho souradnicoveho

WGS_1984_UTM_Zone_33N b

Oupt s or s s systému, ne rovinného!

|C:‘n,Dokumenty‘n,ArcGIS‘n,DEfﬁult.gdb‘n,kraje_ut'n_Projectl | E-
Output Coordinate System

| WG5_1984_UTM_Zone_34M |

Kdy? transformujete mez

| systémy, které maji stejny

geodeticky system (i kdyz

se liSi kartografickym

zobrazenim), zadna

s oo o transformace se
nenabidne.

- = x 4

oK Cancel Environments... Show Help =




Jaky to ma vyznam?

o L [ e o

: TlacCitko New... se

o b commesmnwesn@m . NEZzaktivni. Transformace
% - | [ @@ 6=t . geodetického systemu

Geographic Coordinate Systern Transformations * nen I’ pot‘r"e ba

Convert from: i

oK r , v v v 7
. | Vtakovem pripade staci
~ zobrazovaci (a inverzni)

o [ nda. rovnice prevadejici
; L{jrr;jnid;oi ssssssss ted by suitability for the layer's extent): Ze m é p i S n é SO u ‘r’-a d n i Ce n a

MNew...

rovinné a naopak.

About geographic transformations

Taky je to transformace, ale
ne geodetického systemu.

ArcGIS tomu Transformation
w1 nefika.

Transformations. ..

8



Jaky to ma vyznam?

able Of Contents 1 x
PEECIE

N£|+|EV|)(T

s _ Line measurement (Planar)
[=] kraje_jtsk Segment: 0,111602 Kilometers
O Length: 0,111602 Kilometers
[=] kraje_utm
[

,On the fly" transformace ma sve limity.
Je li potfeba vysSi presnost, je nutno vrstvy transformovat do stejneho SR;S.
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PROSTOROVE PRAVOUHLE
SOURADNICE



Prostorove pravouhlé souradnice

Druhy prostorovych souradnic:
« zemepisneé @, A; U,V

* izometrické g, A; Q, V

» kartografické S, D

Jedny pravouhlé souradnice jiz zname — v rovine:
« pravouhlé rovinné x, y

11



Prostorove pravouhlé souradnice

prostorove pravouhle x, vy, z
— pocatek ve stfedu elipsoidu (Ci koule)
— ,geocentrické soufadnice”

1. bez vysek
2. s nadmorskou vyskou H &
(Mean Sea Level) f
podle (kvazi)geoidu S
$ Y

3. s elipsoidickou vyskou Hz,

HeI:H+é/ X

¢ — vySka geoidu (kvazigeoidu) nad elipsoidem. Tento rozdil je nékdy nutno
zahrnout do vypocdta. 12
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ZAKLADNI CHARAKTERISTIKY
TRANSFORMACI



Transformace souradnic

Transformace souradnic

= prevod souradnic z jednoho geodetického referencniho systému a
jednoho zobrazeni do jiného geodetického referenéniho systému a jiného
zobrazeni.

« Podstata transformace souradnic — zména souradnic bodu, aniz by doslo
ke zméne jejich polohy na zemském povrchu.

« Transformovat Ize jak souradnice realnych objektu a jevd, tak i
souradnice fiktivnich bodu (roht mapovych listu, uzlovych bodu
zemepisne site...).

« VétSinou jsou totiz presné matematicky definovanée, neni vliv nebo
je minimalizovany vliv generalizace.

14



Priciny transformaci

Potfeba transformace souradnic zplsobena zejména nasledujicimi pfi¢inami:

— zmeéna zobrazeni polohy bodu do roviny pfi sou¢asné zméné
referencniho télesa v puvodnim i novém souradnicovém systému
* meni se jak zemeépisneg, tak i rovinné souradnice
* napr. S42 na WGS84

— zména zobrazeni polohy bodu do roviny pfi pouZiti stejného
referencniho télesa v puvodnim i novém soufadnicovém systému
* nemeni se zemepisneé souradnice, meni se vSak rovinné souradnice
« staCi zobrazovaci (a inverzni) rovnice obou zobrazeni
 napf. UTM 33N na UTM 34N

— zména referenéniho télesa v novém souradnicovém systému pfi
zachovani pouzitého zobrazeni

* napf. nahrada puvodniho elipsoidu novym (v 50. letech preSla
armada u Gaussova zobrazeni z Besselova na Krasovskeho el.)
15

* meni se jak zemepisné, tak i rovinné souradnice



Druhy transformaci

Podle charakteru zmeéen a podle pozadované presnosti
vystupnich souradnic — dva druhy transformaci:

— prostorové transformace
— rovinné transformace

16



Druhy transformaci

Prostorove transformace:

X1,Y1 > @1,A1 > X1,y1,21 > X2,y¥2,Z2 > @2,A2 > X2,Y2
X1,Y1 > U1,V1 > X1,y1,21 > X2,y2,z2 > U2,V2 > X2,Y2

— vstupy a vystupy prostorovych transformaci:

rovinné pravouhlé souradnice

zemepisné souradnice

prostorove pravouhlé souradnice

mozno uvazovat i vysky bodl — nadmorské nebo elipsoidické

ale lze uvazovat i polohu bodu pouze na povrchu referencnich téles

— typy prostorovych transformaci:

tfiprvkova transformace
sedmiprvkova transformace
Molodénského transformace

zjednodusena Molodénského transformace t



Druhy transformaci

Rovinneé transformace:

X1,Y1> X2,Y2

— Vvstup i vystup — rovinné pravouhlé souradnice
— nelze uvazovat vysky
— typy transformaci:
« shodnostni transformace
« podobnostni transformace
« afinni transformace
— k rovinnym transformacim je mozné zaradit i interpola¢ni metody

18



Druhy transformaci

« U vSech transformaci je nejprve nutné vypocitat jejich parametry —
konstanty v transformacnich rovnicich, tzv. transformacénich klicich.

« Parametry transformacnich klicu se pocitaji z dostateéného mnozstvi
identickych bodu, u nichZ jsou znameé soufadnice v obou systémech.
« Minimalni pocet identickych bodu a znalost jejich soufadnic jsou zavislé
na poCtu proménnych v transformacnich kli€ich.
« Napf. pro tfiprvkovou transformaci prostorovych pravouhlych

souradnic, kde jsou tfi neznamé, je nutna znalost minimalne tfi
identickych souradnic. Teoreticky staci jeden bod.

* Ale je nutnost kontroly spravnosti vypoctu transformacniho klice —
pouzivaji se nadbyteéné pocty identickych bodu.

« Parametry transformacniho kliCe se vyrovnavaji vhodnou
metodou, nejcastéji metodou nejmensich &tvercu.

19



4

PROSTOROVE
TRANSFORMACE



Prostorove transformace

Prostorove transformace:

X1,Y1 > @1,A1 > X1,y1,21 > X2,y¥2,Z2 > @2,A2 > X2,Y2
X1,Y1 > U1,V1 > X1,y1,21 > X2,y2,z2 > U2,V2 > X2,Y2

— vstupy a vystupy prostorovych transformaci:

rovinné pravouhlé souradnice

zemepisné souradnice

prostorove pravouhlé souradnice

mozno uvazovat i vysky bodl — nadmorské nebo elipsoidické

ale lze uvazovat i polohu bodu pouze na povrchu referencnich téles

— typy prostorovych transformaci:

tfiprvkova transformace
sedmiprvkova transformace
Molodénského transformace

zjednodusena Molodénského transformace ot



Prostorove transformace

X1,Y1 > @1,A1 > (X1,y1,21 > X2,y¥2,Z2) > @2,A2 > X2,Y2
X1,Y1 > U1,V1 > (X1,y1,Z1 > X2,y2,22) > U2,V2 > X2,Y2

Schéma transformacniho postupu mezi zobrazenimi:

1. vypocCet zemépisnych souradnic z rovinnych pravouhlych v puvodnim
zobrazeni a v puvodnim ref. systému — viz rovnice jednotlivych zobrazeni

2. vypocet prostorovych pravouhlych souradnic v puvodnim
(x1,y1,z1) a novem (x2,y2,z2) ref. systému
Nutny v nékterych pripadech (tfiprvkova nebo sedmiprvkova
transformace).

3. vypocet zemepisnych souradnic v novém ref. systému pri pouziti
vhodného typu prostoroveé transformace

4. vypocet rovinnych pravouhlych souradnic ze zemeépisnych v novéem
zobrazeni a v novém ref. systéemu — viz rovnice jednotlivych zobrazeni



Transformace mezi prostorovymi a

zemepisnymi souradnicemi na elipsoidu

Transformace zemépisnych souradnic ¢, A a vysky H,, bodu P na
souradnice prostorove pravouhlé x, vy, z.

X1,Y1 > @1,A1 > X1,y1,21 > X2,y2,Z22 > ¢2,A2 > X2,Y2
(N+
(N +

[N(l —e’ )+ H, ]singo

H, )cosgocosﬂ
H ,)cos@sin A

N R
I

23



Transformace mezi prostorovymi a

zemepisnymi souradniceminaelipsoidu

Transformace prostorovych pravouhlych souradnic x, y, z bodu P na
zemeépisné souradnice a vysku H,,.

X1,Y1 > @1,A1 > X1,y1,Z1 > X2,y2,22 > @2,A2 > X2,Y2

» Pocita se v iteracich.

* VypocCet se ukonci, pokud je rozdil mezi predchazejici a pocCitanou
hodnotou mensi nez pozadovana presnost vypoctu.

A= mtg(lj Dalsi iterace:
: Z 1 @, =arctg z Ny +2H eli-1
(Do:arctgL x2+y? 1—82] x2+y2 Ni—l(l_e )+Heli—1
Y
a N. = a
NO:\/I—ezsinzgoO l \/l—e2 sin” @,
H -=—%* _N=—"2YY N H, =—2* N, =—— Y N

i—

I 3 el, — AV T .
0 cosg,cosi cos @, sin A cos @, cos A cos@, sin A

24



Transformace mezi prostorovymi a

zemepisnymi souradnicemina kouli

Transformace zemépisnych soufadnic U, V a vySky H bodu P na
souradnice prostorové pravouhle x, vy, z.

X1,Y1 > U1,V1 > X1,y1,21 > X2,y2,z2 > U2,V2 > X2,Y2
= (R + H)cosU cosV

(R+H)cosU sinV
(R+H)sinU

« Jako vyska se uvazuje pouze Mean Sea Level.
« Zpravidla pouzivano pro prace s nizSimi
pozadavky na presnost).

X
y
Z

Transformace prostorovych pravouhlych souradnic x, y, z bodu P na
zemepisné souradnice U, V a vysky H.

X1,Y1 > U1,V1 > x1,y1,21 > X2,y2,z2 > U2,V2 > X2,Y2

V =arctg (Xj
X

U =arctg ‘
x> +y°

He—2 _r-—! [4y?_R 25

 sinU cosU




Transformace mezi prostorovymi

souradnicemi

X1,Y1 > @1,A1 > (X1,y1,21 > X2,y2,22) > @2,A2 > X2,Y2
X1,Y1>U1,V1 > (Xx1,y1,21 > x2,y2,z2) > U2,V2 > X2,Y2
Schéma transformacniho postupu mezi zobrazenimi:
1. ...

2. vypocet prostorovych pravouhlych souradnic v puvodnim
(x1,y1,z1) a novém (x2,y2,z2) ref. systému
Nutny v nékterych pripadech (tfiprvkova nebo sedmiprvkova
transformace).

Stfed elipsoidu 1 musim pfesunout do stfedu elipsoidu 2, pootocit, aby
souhlasily osy a zmensit Ci zvetsit elipsoid.

V ArcGIS existuje nastroj Geographic Coordinate System
Transformation. Pod tlaCitkem Transformation...



Triprvkova prostorova transformace

X1,Y1 > @1,A1 > X1,y1,21 > X2,y2,Z22 > P2,A2 > X2,Y2
X1,Y1 > U1,V1 > x1,y1,z1 > x2,y2,z2 > U2,V2 > X2,Y2

Rozdil mezi pivodnim a novym referenénim systémem prostorovych
pravouhlych soufadnic je pouze v linearnim posunu pocatkt obou
systému o hodnoty dx, dy a dz.

7 Zn
_ — _ - _ A Novy
sougadnicovy
xn dx X systém
y = dy + y Puvodni
n sougadnicovy
d systém
1z, | |9z] |z 0

N
......................

« Tfi neznamé — potfebujeme minimalné tfi identické souradnice v obou

systémech. .



Tiiprvkova prostorova transformace

* Posun stfedu z puvodniho do nového — translace.
* V ArcGIS se tomu fika Geocentric Translation.
« Hodnoty souradnic a linearnich posunu — v metrech.

Geographic Coordinate System Transformations 2| x|
Convert from:
Ok
Cancel
Into:
IEur-::pe'nE-JTEh’. j

Lising:

S_JTSK To WGS_1984 NGA

Method: Geocentric Translation - dx=589,000000 dy=75,000000 dz=430,000000 Y

28



Sedmiprvkova prostorova transformace

X1,Y1 > @1,A1 > X1,y1,21 > X2,y2,Z22 > P2,A2 > X2,Y2
X1,Y1 > U1,V1 > x1,y1,z1 > x2,y2,z2 > U2,V2 > X2,Y2

Sedmiprvkova prostorova transformace (nekdy nazyvana i jako
prostorova podobnostni transformace):

- linearni posun dx, dy, dz yA -
n
g 0 p A Novy
tri rotace kolem puvodnich os r,, M 1, Db soumdncovy

- zména méfitka — meritkovym faktorem m

Puvodni

x| [ax] [m 0 O] 1 »r - ry_ x| e
v, |=ldy |+ 0 m 0| -r 1 rool|ly 0
Z, _dZ_ _0 0 m|| r, —r, 1 B e

X

« Sedm neznamych — potfebujeme minimalné sedm identickych
soufadnic v obou systémech. o



Sedmiprvkova prostorova transformace

* Posun stfedu jednoho systéemu do druhého, matice rotaci a zména méritka.
* V ArcGIS se tomu rika Position Vector nebo Coordinate Frame.

 hodnoty soufadnic a linearnich 2(x|
posunu — v metrech Convert from:
- hodnoty rotaci ve vtefinach =
Cancel

« méfitkovy faktor byva v fadech
106 az 10-° nebo v jednotkéach

*1: Into:
ppm (parts per milion) .
' IEurnpe'nE-JTSI{ j
Ising:
Napr. |5_ITSK _To_wiGS_1984 2 - |
Wy 4.9984"
— — (( Method: Position Vector - dx=559,000000 dy=68, 700000 dz=451,500000
Wy 1.5867 X7 /S20000 1y=4,073000 124, 251000 5=5, 710000
W, 5.2611"

=

m—1] —3.5623¢°
AX | =570.8285m
AY —85.6769m Pozor na kladna a zaporna znaménka u smeéru rotaci! Viz

N — 162 8190m uCebnice na str. 158.

30



Molodénského transformace

X1,Y1 > @1,A1 > @2,A2 > X2,Y2
X1,Y1>U1,V1i>U2V2 > X2,Y2
Prima transformace zem. soufadnic bez prevodu pres prost. prav. soufadnice.
Nutna znalost parametrt puvodniho elipsoidu:
— velikost poloos a, b
— linearni posuny dx, dy a dz
— rozdily parametru pouzitych elipsoidu (ptuvodniho a nového):
« velké poloosy Aa
* 2zplosteni Af )
—sin ¢ cos Adx —sin ¢sin Ady + cos pdz + e” sin pcosp Aa

2 ain2 )2
A = (1—e sin (p)l /(M +Hel)

) a b
+sinpcospl M —+ N — |Af
’ ¢( : a)

AL = (_—sin Adx +cos Ady)/(N + H_, )cos ¢

Ah = cos @ cos Adx + cos @sin Ady + sin ¢dz —(1—e2 sin? go)mAa
a(l—f)

(1—e2 2 ¢)1/2 sin? pAf




Molodénského transformace

« V ArcGIS je to pod nazvem Molodenskij.
* Musime stanovit zménu parametrd obou elipsoidu.

New Geographic Transformation 2| x|

Mame: INEW Geographic Transformation

Source GCS: |GCS_WGS_1HB-1

Target GCS: IGCS_F'I_I|kI:I‘.I'I:I_1 942 j

— Method

Mame: Muolodenshoy

Parameters: | Name | Value I

¥ Pods Translation (meters) 0
' Auds Translation {meters) 0
£ Pz Translation {meters) 0

QK Cancel

32



Zjednodusena Molodenskeho transformace

X1,Y1 > @1,A1 > @2,A2 > X2,Y2
X1,Y1>U1Vi>U2V2> X2Y2

Pouziti pro méné presné prace, napriklad pro navigacni ucely.
A = |—sin ¢ cos Adx —sin g sin Ady + cos gdz + (aAf + fAa)2sin g cosep]/ M

AZ = (= sin Adx + cos Ady)/ N cos ¢
Ah = cos ¢ cos Adx + cos gsin Ady + sin gdz + (aAf + fAa)sin? ¢ — Aa

33



Zjednodusena Molodéenskeho transformace

* V ArcGIS je to pod nazvem Abridged Molodenskij.

Mew Gecgraphic Transformation et

{ Mame: | Mew Geographic Transformation |

Source GCS: | GCS_WGS_1984 |

Target GCS: | Europe\3-ITSK v]
Method
Mame: Abridged Molodensky e

Parameters: | pzme value

¥ Axis Translation (met.., 0

Y Axis Translation (met.., 0
Z Axis Translation (met.., 0

34



5

ROVINNE TRANSFORMACE



Rovinné transformace

X1,Y1> X2,Y2

Vstup i vystup — rovinné pravouhlé soufadnice.
Nelze uvazovat vysKky.

Umoznuji pfimo transformovat rovinné pravouhlé souradnice z jednoho
zobrazeni do druhého.

Napr. kdyz potrebuji umistit do souradnic starou mapu a nevime, jaké jsou
geodetické zaklady.

Nelze zohlednit vSechny typy zkresleni — vhodné spise pro mensi uzemi.

typy transformaci:
« shodnostni transformace
« podobnostni transformace
 afinni transformace
* interpolacni metody — nékdy se zarazuji k rovinnym transformacim



Shodnostni transformace

* Vychozi soufadnicova soustava (0, X, Y) se transformuje do
nove soustavy (0,, X, Y,).

« Neméni se méritko. Zachovava tvar i rozméer. — Q

Nelze tedy zapocitat ani pripadnou srazku papiru.

X, dx| [cose -singl[ x| * V soustave rovnic jsou tfi neznameé parametry:
Y, | dy i sine  cose ||y  linearni posuny dx a dy
e rotace ¢

* Pro vypocCet neznamych parametru je nutna

znalost tri spoleCnych veliCin:
e napr. souradnice jednoho identického
bodu v obou soustavach a jednu
" | spolecnou souradnici nebo hodnotu
smerniku rotace ¢

* nebo dva identické body — tedy Ctyfi

souradnice

Xn A
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Podobnostni transformace

* Nazyva se téz linearni konformni transformace.

« Konformni = neméni uhly. Zména méritka je stejna ve vSech smérech.
Zachovava tvar.

* Rovnice shodnostni transformace se zménou méritka pomoci
meritkoveho faktoru m.

x, | |dx | O |[cose —smég||x @ S
v, ldy 0 m||sing cose ||y )

« K vypoctu parametrt podobnostni transformace je nutna znalost
nejmeéneé Ctyr spolecnych velicin.

« Je tedy je tfeba mit minimalné dva identické body se znamymi
soufadnicemi v obou systéemech. 38



Afinni transformace

* Pouziva se, kdyz se méni uhly. Méfitko se méni odlisné v obou
osach. Transformace tedy neni konformni.
« Zachovava vzajemnou rovnobéznost.

B , A g
X |
X, | |a b ¢ L4
yn_def'y e
1 b
X }::

« Koeficienty a, b, c, d, e, f se vypocitaji ze souradnic identickych
bodu. Je nutna znalost Sesti spoleCnych hodnot.

* Minimalneé tri identické body se znamymi souradnicemi v obou
systémech.
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Interpolacni metody

Na zakladé hodnot v identickych bodech se interpoluji body mezi nimi.

Transformované uzemi se rozdéli do pravidelné sité s konstantnim
prirustkem bud v zemépisnych nebo v rovinnych pravouhlych
souradnicich.

V uzlovych bodech sité se vypocitaji nékterou z predchozich metod
(zpravidla nékterou z prostorovych transformaci) diference mezi

obéma systémy. N S
dxa Cndxse dxs
Xn3 E Xn6 Xn9
-
.
N
dxe \‘:_P
\\ ............... ".,,”| ........... dX5
dxas dxz 5\\: """" N
Xn2 Xns Xns

an Xn4 Xn7




Interpolacni metody

« Z diferenci v uzlovych bodech se pomoci bilinearni interpolace
vypocitaji prislusné diference pro pozadovany bod.

~ IR

e H@@-ﬁ RNy ¥ {Xn}:{x]{dx}
Xs| 1 X Yol LYy] Ldy
: |
-._\ E -
|@egP FH } X
H‘gﬁ\ ' CM:&\: e tuﬂ dy Boo by Dy by Yn
4 ~ Xo Vi
X2 X i ]

* Pro vypocCet osmi nheznamych v této transformaci je nutna znalost
souradnic v obou systémech nejméné u ¢tyf identickych bodu.

* V ArcGIS jsou interpolacni metody napf. pod nazvem Grid-based metﬂods.



