Nadale budeme uvaZovat obecné vyrazy typu P(x,y)dx + Q(x,y)dy
(tzv. linearni diferencialni formy)
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* vysledek integrace (kfivkovy integral) takové formy
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zavisi jen na pocatecnim a koncovém bodu, " ’ §
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nikoli vSak na tvaru kfivky, ktera tyto body spojuje = A %
X kic,

e = krivkovy integral takové formy po libovolné uzaviené kfivce (konc.=po¢.)
po libovolné uzavrené kfivce je roven nule

fp(x, ydx +Q(x,y)dy = 0

e se takova linearni diferencialni forma nazyva totalni/aplny diferencial
néjaké funkce F(x, y) a oznacuje se dF
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tzv. primitivni funkce I

diferencialni formy

e nalezeni primitivni funkce

P(x,y)dx + Q(x,y)dy = dF(x,y) = (aF(x,y))y dx + (aF(x,y)) dy

dx ay "
P = (3‘2)3,“’ F= [Pdx+f(y)
0=(5;) = sk PAx+f0) > fO)= [, Qdy~[, 5[, Pdx

Fy) = [ Py [ ooy | ;-y [ P yyaxay
y Yy X

X



