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VYCHODISKA



Vychodiska

« minule — zdkony zkresleni
« moznost matematicky definovat zobrazeni — stanoveni
pocCatecCnich podminek
« odvozeni jednotlivych typl zobrazeni:
 ekvidistantni
 ekvivalentni
« konformni

« zakladni odvozeni vzdy pro polovou polohu z referencniho
elipsoidu

« pripad pri pouziti koule se odvodi naslednée

« Vv pfipade jiné nez polove polohy se dosazuji kartograficke

souradnice
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EKVIDISTANTNI ZOBRAZENI



Ekvidistantni zobrazeni

« pozadavek nezkresleni délek néjaké soustavy car
* matematicky vyjadreno pomoci:

« zakladnich vzorcu pro délkové zkresleni

« Gaussovych symbolu

dS
« zaklad — délkové zkresleni m= ds
+ ekvidistantni zobrazeni v polednicich m,=1
dS dS
dSp = Md(ﬂ P =1 p -1
Md ¢ RdU
m =£ E:1:>E:M2 E:1:>E:R2
"M M R



Ekvidistantni zobrazeni

« ekvidistantni zobrazeni v rovnhobézkach m =1
dS, 1 ds, _1
ds, =Ncosgdd  Neosedr R cosUdV
m, VG VG =1=>G=N?*cos’ ¢ VG =1=G=R?cos’U

B N cos¢ N cos¢ RcosU

 ekvidistantnost v jinych soustavach Car
« Sikma poloha
. kartografické soufadnice S a D
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EKVIVALENTNI ZOBRAZENI



Ekvivalentni zobrazeni

« nezkreslené nebo konstantné m
zkreslené plochy m_m, sin A, =1

« jednoducha zobrazeni

* oObecny vzorec je

zjednoduseny pro Ar=90° m,m, =1

* neprava a obecna zobrazeni H
_ =1=H =MN cos ¢
- zpravidla Gaussovy symboly MN cos¢
H

—1= H =R*cosU

R cosU
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KONFORMNI ZOBRAZENI
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Konformni zobrazeni

 Nezkresluji se uhly
— presnéji v Aw =0
diferencialnim okoli.

. Ao, m —m
sin—&=——2 ztohoplyne: m_,=m,

2 m, +m,

. Kruznice zustane
kruznici — nezkresli se

na elipsu.

z toho take plyne: m, =m,
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Konformni zobrazeni

«  Extremni hodnoty delkového zkresleni jsou tedy stejne.
« Toje mozné, kdyz délkové zkresleni je:

«  konstantni

 nezavislé na sméru azimutu déelkoveho elementu

F : :
m* =m:cos® A+ sin 2A+m?sin * A
N cos ¢

« Plati tedy:
° Mp = Mr m =m
« F=0
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Konformni zobrazeni

 podminku lze vyjadrit i
pomoci Gaussovych
koeficientu

« definice zobrazeni
pomoci Gaussovych

koeficienty a JE  JG _E = M?

v s ’ v . = - — =
zemepisnych soufadnic M Ncosp G NZ?cos’e
 na elipsoidu
+  na kouli VE__ J6 _E_ 1

= : —
R RcosU G cos?U
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Konformni zobrazeni

« Konformni zobrazeni je definovano pomoci izometrickych
souradnic.
* ( = izometricka Sirka na elipsoidu
* Q = izometricka sifka na kouli

« Obecné zobrazovaci rovnice konformniho zobrazeni

Ize vyjadrit i pomoci izometrickych souradnic:

X+iy = f(q+il) x—iy = f(q—il)
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Konformni zobrazeni geodetické &ary

Geodézie — mereni pomoci trigonometrickych siti.

Strany trojuhelniku trigonometrickych siti (a taky rovhobézky a
poledniky) jsou geodetickymi Carami:

« Koule — casti hlavnich kruznic

* Referencni elipsoid — Casti geodetickych Car
Geodeticka ¢ara = nejkratSi spojnice dvou bodu na referencni
ploSe. Jeji geodeticka kfivost je v kazdém jejim bodé rovna 0.

Vetsina uloh praktické geodézie je resena v rovine
konformniho zobrazeni.
* Uhly se méri nejpresnéji.
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Konformni zobrazeni geodetické ¢ary

Na referencnim elipsoidu: diferencialni  #
pravouhly Ctyruhelnik.

Po zobrazeni do roviny konformniho
zobrazeni se zachovaji pravé uhly.

Avsak kazda strana bude jinak zakrivena
a bude délkove zkreslena.

do I 1T

Zobrazeni geodetické ¢ary do roviny konformniho
zobrazeni zpusobi zménu prubéhu geodeticke Cary.
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Prabéh obrazu geodetické €ary v roviné

konformniho zobrazeni

* Pro vypocty v geodetické praxi

je nutné znat:
P"

« tvar geodeticke cary - T——4_ "
predevsim na jejim % T, w O
pocatecnim a koncovem T—— 1~ ' -~ |
bodé —— /1: NI

. . z - P’
« délku jejiho obrazu. \i____._so;ﬁ/ .
» Tyto vlastnosti Ize urit pomoci <

vypoctu korekce ze zobrazeni -
tzv. smérové a déelkove
korekce geodeticke Cary.

* Viz skripta.
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Prabéh obrazu geodetické ¢éary v roviné

konformniho zobrazeni

1 dm

kifivost [ = ——

m dT

* m - delkove zkresleni
 dm/dT - zména zkresleni ve sméru kolmém ke geodetické Care

. geodeticka ¢ara vedena kolmo k jednoducha zobrazeni — ekvideformaty
ekvideformatam: totozné s rovnobézkami
* Smeér kcv)lvm)’f na ge.od. ééru,je | \J'i_,____ e
rovnobézny s ekvideformatami '
« dm/dT=0 % T, o P -
« obraz bude prfimka r X 17—~
-~
—— 7N / m
« geodeticka ¢ara ve sméru ekvideformat } ] .
« smer kolmy na geod. Caru je kolmy \L___ - _QOL/ m
na ekvideformaty I‘/
* dm/dT = max T

« kfivost ¢ary bude maximalni



Prubéh obrazu geodetické ¢ary v roviné

konformniho zobrazeni

geodetické cary na
Google Maps
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