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Umět:Umět:





















Průmět vektoru do zvoleného směru (jiného vektoru):Průmět vektoru do zvoleného směru (jiného vektoru):





















Vlastnosti vektorového součinu:



Na konci tyče délky l působí síla rovnoběžně s osou Ox. Určete 

otáčivý moment síly vzhledem k počátku.otáčivý moment síly vzhledem k počátku.











Derivace a integrály:Derivace a integrály:









Liší se nějak derivace (integrace) skalární funkce(x) podle x

od derivování (integrování) skalární funkce(t) podle t?od derivování (integrování) skalární funkce(t) podle t?



Liší se nějak derivace (integrace) skalární funkce(x) podle x

od derivování (integrování) skalární funkce(t) podle t?od derivování (integrování) skalární funkce(t) podle t?

NE!NE!NE!



Vektorová funkce (skalárního argumentu) a její 

derivace



Integrál skalární funkce



Kdy se nám „hodí“ Riemannův integrál:

Chceme-li např. určit práci W, nutnou k protažení pružiny tuhosti k při Chceme-li např. určit práci W, nutnou k protažení pružiny tuhosti k při 

jejím protažení z l (x = 0) do stavu l´= l + ∆l (tj. x = ∆l):



Pro malé deformace je f (x) = k x. Pak elementární práce  ∆W:Pro malé deformace je f (x) = k x. Pak elementární práce  ∆W:



Celková práce W (síly F (x) na úseku x = 0 až x = ∆l ) Celková práce W (síly Fx(x) na úseku x = 0 až x = ∆l ) 

je pak téměř rovna součtu:je pak téměř rovna součtu:

Součet se blíží tím více přesné hodnotě práce W tím 

víc, čím jemnější je dělení intervaluvíc, čím jemnější je dělení intervalu





V případě obecné (ale „pěkné“) funkce:



Vztah mezi Riemannovým integrálem a primitivní Vztah mezi Riemannovým integrálem a primitivní 

funkcí:





Primitivní funkce k funkci Primitivní funkce k funkci 

je funkce je funkce 

pak



Kinematika hmotného boduKinematika hmotného bodu

Definice: Hmotný bod je těleso o hmotnosti m, jehož tvar a rozměry 

nejsou při uvažovaném ději podstatnénejsou při uvažovaném ději podstatné

Polohový vektor:




