
Generováńı druhé harmonické v nelineárńım prostřed́ı
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Uvedené rovnice předpokládaj́ı E1 ≫ E2, tedy nedošlo ještě k útlumu základńı vlny
a nelineárńı člen polarizace zp̊usobený druhou harmonickou je zanedbatelný.

Nelineárńı člen polarizace můžeme upravit
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(Polarizace obsahuje jak stejnosměrnou složku, tak i složku s druhou harmonickou frek-
venćı.)

Dále spoč́ıtáme prostorovou derivaci složky el. pole popisuj́ıćıho druhou harmonickou:
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Zde jsme předpokládali, že změny E2 jsou mnohem pomaleǰśı, než změny fáze druhé
harmonické, tj. že člen s druhou derivaćı E2 je možné zanedbat.

Dosazeńım do vlnové rovnice dostaneme pro složku s frekvenćı 2ω
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(využilo se 2ω/k2 = c/n2) a źıskáme dvě komplexně sdružené rovnice
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kde ∆k = k2 − 2k1. Integraćı druhé rovnice, využit́ım okrajové podmı́nky E2(0) = 0
a vztahu 2ω/k2 = (εr2ε0µ0)
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