DZO — cvicenl 7

Nerizena klasifikace




Nerizena klasifikace

ZAKLADN | POJIMY




OBECNY POSTUP SHLUKOV ANI
Definovani (pfiblizného) poctu vyslednych shluku
UrCeni pocatecni polohy centroidu pro kazdy shluk
Postupné prifazeni vSech pixelu k tomu shluku, k
némuz maji v pfiznakovéem prostoru nejblize

Vypocet nové polohy centroidu pro kazdy shluk na
zakladé pfifazenych pixell

Opakovani kroku 3 a 4 do te doby, dokud se poloha
shluku €i pocet pixeltu zarazenych do shluku vyrazné
nemeéni

Prifazeni konkrétniho vyznamu kazdému tzv.
stabilnimu shluku

Vytvareni informacnich tfid spojovanim (agregaci) tfid
spektralnich




ALGORITMY SHLUKOV E ANALYZY

algoritmy predpokladaji, ze doprfedu zname (alespon
priblizné) pocet shluku, do kterého si prejeme rozdelit
vstupni soubor

vypocet zacne s nahodnymi shluky

jednotky se poté postupné presouvaji mezi jednotlivymi
shluky tak, aby:
— minimalizovaly variabilitu mezi jednotkami uvnitf jednoho shluku
— maximalizovaly variabilitu mezi jednotlivymi shluky

metoda K — prameéru (K-means)
ISODATA (Iterative Self-Organising Data Analysis Technigque)




Nerizena klasifikace v Geomatice

Analysis — Image Classification — Unsupervised ...
e vybér snimku
 New Session... - zakladni konfigurace
— pridani nového (8-bitového) pasma pro vystup (Add Layer...)
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K-means

e hlavni parametry
— maximalni pocet vyslednych tfid (= pocet shliuku)
— maximalni pocet iteraci

» doplnujici parametry

ISODATA

* hlavni parametry
— minimalni, maximalni a pozadovany pocet shluku
— maximalni pocet interakci

» dopliujici parametry




Agregace trid

» vytvoreni nového rastrového pasma
o v zalozce Files — PTM na vybraném souboru - New — Raster Layer

Analysis — Image Classification —

Post -classification Analysis — Aggregate

volba vstupniho pasma — pasmo s vysledky klasifikace (spektralni
tridy)
volba vystupniho pasma — nové vytvorené pasmo
vlastni agregace
— spektralni tfidy jsou pomoci Add spojovany do tfid vysledného
klasifikaéniho schématu

informacni tfidy Ize jednotlivé pfidavat pomoci New nebo nahrat celé
prepfipraveneé klasifikaéni schéma z textového souboru (vhodné&jsi)

fada moznosti zobrazeni pro usnadnéni rozpoznavani tfid — View
Controls, Highlight Classes, ...




Shlazeni vysledku klasifikace

« vyuziti nizkofrekvencni filtrace pro shlazeni vysledku klasifikace
» eliminace samostatnych pixelt nebo pfiliS malych ploch v obraze (,zrnéni*)

MODALNI FILTR
« v zakladni nabidce filtra (PTM na vrstvé —Filter... — Mode)
e parametr — velikost filtrovaciho okénka

SIEVE FILTER
Tools — Algorithimic Librarian...
Image Processing — Image Filtering — SIEVE
volba vstupniho pasma, ulozeni vysledku
parametry

— velikost nejmensiho polygonu, ktery ma byt zachovan
— definice sousedstvi




DZO - cviceni

Zadani a vystupy
k protokolu c. 2




UKOLY

 ze snimku vyrezte shodne Uzemi o velikosti 1000x1000
pixeld

- klasifikujte oba zpracovavane vyrezy pomoci nefizené
klasifikace
— vyzkousSejte rizna nastaveni parametru jednotlivych metod
— vyberte nejvhodnéjsi nastaveni a provedte klasifikaci
— ulozte zpravu o klasifikaci

spektralni tridy agregujte do informacnich trid
odpovidajicich vami zvolenemu klasifikacnimu schematu z

protokolu C.1

provedte shlazeni klasifikovaného (agregovaného) snimku
pro vysledny obraz zjistéte plochu a pocet pixelu
jednotlivych tfid

vizualné ohodnotte Uspesnost klasifikace

— celkové
— pro jednotlivé druhy povrchu




Poznamky k vypracovani |

OREZ - 1. snimek
e Definovani uzemi (Define Clip Region)
— metoda User-entered Coordinates
— typ souradnic Raster offset/size
— posun Gtverce v nahledu
* Vystup (Output)
— vysledny/cilovy soubor

— ulozeni vektoru ofezu pro dalsi pouziti — Output Clip
Boundary Vector

OREZ — 2. snimek
e orez dle vektoru — Select a Clip Layer




Poznamky k vypracovani Il

AGREGACE TRID

o textovy soubor (*.txt) s klasifikachim schematem
— na radcich jsou definovany jednotlive tridy
— zakladni schéma zapisu:
poradové_Cislo | jméno_tfidy |
napf. 1 | zastavba |
e nahrani schematu do agregace
— Class Initialization...

— zalozka Text File — zvolte vytvoreny textovy soubor -
0] ¢

— nasledné vhodné upravte barvy (defaultné jsou
vSechny tfidy ¢ernou)




VYSTUPY

princip dostupnych metod nefizené klasifikace v
programu Geomatica

zvolena metoda pro jednotlivé snimky
pouzité hodnoty parametru

schema agregace spektralnich tfid do informacnich (vC.
barevného schématu)

reprezentativni vyfez klasifikovaného snimku pred a po

agregaci

shlazeny klasifikovany obraz

plocha a pocet pixelt jednotlivych tfid
vizualni hodnoceni Uspésnosti klasifikace

hodnoceni uspésnosti klasifikace jednotlivych trid
doplnéné vyrezy ze snimku




Prezentace

Studenti

Spatial Analysis of Global Urban Extent from
Night Lights

Fasurova, Ondrackova

UAV Photogrammetry for Mapping and 3D
Modeling — current status and future
perspectives

Pohankova, Zvara

Geo-Wiki.Org: The Use of Crowdsourcing to
Improve Global Land Cover

Kucera, Tomastik

Multiple Classifiers Applied to Multisource
Remote Sensing Data

Kuska

Use of normalized difference built-up index in
automatically mapping urban areas from TM
Imagery

Janacova, Kluzova

Wavelet analysis of MODIS time series to
detect expansion and intensification of row-
crop agriculture in Brazil

Stuchlik, Veres

Extracting urban vegetation characteristics
using spectral mixture analysis and decision
tree classifications

Crhova, Pilchova

Lidar Remote Sensing for Ecosystem Studies

Burian, Svobodo\




Prezentace

Studenti

Unsupervised Fuzzy Classification of
Multispectral Imagery Using Spatial-Spectral
Features

GajdosSova, Kusova

Fusion of multi resolution remote sensing
data for urban sprawl analysis

Kantor, Spal

Geo-Wiki.Org: The Use of Crowdsourcing to
Improve Global Land Cover

Kucera, Tomastik

Remote Sensing of Vegetation from UAV
Platforms using Lightweight Multispectral and
Thermal Imaging Sensors

Vystréilova

Evidence of Walls in Obliqgue Images for
Automatic Verification of Buildings

Tarabusova

Building Extraction from High Resolution
Imagery based on Multi-scale Object Oriented
Classification and Probabilistic Hough
Transform

Fiedor

Support vector machines in remote sensing:
A review

Jankovicova,
Matuskova

Using a Binary Space*Partitioning“freefor
Reconstructing Polyhedral Building Models
from Airborne Lidar Data

Hladik, Hrbatove




