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Nerizena klasifikace Il




Algoritmus K -means

Na pocatku je zadan pozadovany pocet shluku, a pokud je k
dispozici, také uvodni poloha jejich stfedu.

Uvodni polohu centroidu Ize definovat jejich rovnomérnym
rozmisténim ve vicerozmerném prostoru.

Kazdy klasifikovany pixel je pfifazen do shluku, k jehoz
prumerovemu vektoru ma v analyzovaném prostoru nejblize.

Jsou vypocteny nové polohy centroidu (nové primérove vektory
kazdého shluku).

Poté se cely vypocCet opakuje dalSimi iteracemi a to do té doby,
nez je dosazeno zadaného poctu iteraci — mené vhodny vysledek.
Cely vypocet by mél byt ukoncen pfi spinéni jednoho z ,kritérii
konvergence “, v okamziku, kdy:

jiz nedochazi k vyznamnému poctu zmén v zarazeni
jednotlivych klasifikovanych pixelu.

prameérovy vektor vyznamné neméni polohu v prostoru




Algoritmus ISODATA

1. Na pocatku je definovan pocet pozadovanych shluku a
pocet iteraci.

2. Neni-li k dispozici zakladaci soubor stredu shluku, tyto
jsou umistény rovnomerne v analyzovaném prostoru.

3. Vlastni zarazovani pixelu do jednotlivych shluki
probiha také v jednotlivych iteracich, pfiéemz se fidi
nasledujicimi parametry:

—  Shluk, ktery se stane heterogennim - méreno hodnotou
nasobku smérodatne odchylky, zadanou na pocatku vypoctu -
je rozd élen na dva noveé shluky.

Shluky, které jsou svymi stredy v analyzovanem
vicerozmernem prostoru blize, nez je predem zadana
hodnota, jsou spojeny Vv jeden shluk.

Shluky, které obsahuji méne pixell, nez je predem zadana
h(lzdlnota jsou zruseny a jejich pixely zarazeny ke shlukum
okolnim




ALGORITMY V GEOMATICE

K-means

* hlavni parametry
— maximalni pocet vyslednych tfid (= pocet shlukl)
— maximalni pocet iteraci

o doplnujici parametry

— prahova hodnota minimalni zmény polohy primérového vektoru (= kritérium
stability shluku) — v procentech

— maximalni pocet vzord, které vstupuji do algoritmu pro definovani shlukd

ISODATA
* hlavni parametry
— minimalni, maximalni a pozadovany pocet shluku
— maximalni pocet iteraci
e doplAujici parametry
prahova hodnota minimalni zmény polohy priméroveho vektoru (= kritérium
stability shluku) — v procentech
minimalni pocet pixelt ve shluku (Min Threshold)

maximalnil smerodatna odchylka pixeltl jednoho shluku (= kritérium homoegenity
shiuku)

minimalnitvzdalenoest stiedd shiukda (= krterium edlisnosti mezi shiuky)
maximalni pocet spojenych dvejic shiuku“vehem jedne iterace




Shlazeni vysledku klasifikace

« vyuziti nizkofrekvencni filtrace pro shlazeni vysledku klasifikace
» eliminace samostatnych pixelt nebo pfiliS malych ploch v obraze (,zrnéni*)

MODALNI FILTR
« v zakladni nabidce filtra (PTM na vrstvé —Filter... — Mode)
e parametr — velikost filtrovaciho okénka

SIEVE FILTER
Tools — Algorithimic Librarian...
Image Processing — Image Filtering — SIEVE
volba vstupniho pasma, ulozeni vysledku
parametry

— velikost nejmensiho polygonu, ktery ma byt zachovan
— definice sousedstvi




DZO - cviceni

Zadani a vystupy
k protokolu c. 2




UKOLY

 ze snimku vyrezte shodne Uzemi o velikosti 1000x1000
pixeld

- klasifikujte oba zpracovavane vyrezy pomoci nefizené
klasifikace
— vyzkousSejte rizna nastaveni parametru jednotlivych metod
— vyberte nejvhodnéjsi nastaveni a provedte klasifikaci
— ulozte zpravu o klasifikaci

spektralni tridy agregujte do informacnich trid
odpovidajicich vami zvolenemu klasifikacnimu schematu z

protokolu C.1

provedte shlazeni klasifikovaného (agregovaného) snimku
pro vysledny obraz zjistéte plochu a pocet pixelu
jednotlivych tfid

vizualné ohodnotte Uspesnost klasifikace

— celkové
— pro jednotlivé druhy povrchu




VYSTUPY

princip dostupnych metod nefizené klasifikace v
programu Geomatica

zvolena metoda pro jednotlivé snimky
pouzité hodnoty parametru

schema agregace spektralnich tfid do informacnich (vC.
barevného schématu)

reprezentativni vyfez klasifikovaného snimku pred a po

agregaci

shlazeny klasifikovany obraz

plocha a pocet pixelt jednotlivych tfid
vizualni hodnoceni Uspésnosti klasifikace

hodnoceni uspésnosti klasifikace jednotlivych trid
doplnéné vyrezy ze snimku




