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Vyuziti technologii mobilniho

mapovani & georadaru
v silnicnim hospodarstvi
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Mobilni mapovaci systém Georadar




Predstaveni technologie

Preventivni udrzba

v Detekce problému, porovnani zmén v ¢ase, analyzy vyjetych koleji,
apod.

v Analyza vzdouvani vozovky vlivem mrazu — porovnani 2 zaméreni
(monitoring)

v Analyza odchylek povrchu vozovky, analyza odvodnovaciho systému
vozovky

Faze navrhu rekonstrukce/vystavby
v Detekce inzenyrskych siti, ur€eni tlousték konstrukce vozovky, kétovani,
urceni pricin poruch
Kontrola kvality — po dokonceni rekonstrukcni/stavebni faze
v Urleni tlousték vrstev a specialnich konstrukci
v' Porovnani s projektem, analyza vihkosti v podlozi, apod.




Technologie mobilniho mapovani

* Vysoka rychlost sbéru
a zpracovani dat (Uspora Casu az
90 % oproti klasickym metodam)

* Vysoka presnost
- Siroké spektrum aplikaci pro
pruzkum a diagnostiku silnic

« Minimalni pozadavky na omezeni
provozu
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 Nedestruktivni metoda
diagnostiky vozovek

 Moznosti aplikace:

v' Méfeni tlousték jednotlivych
konstrukcnich vrstev vozovky
a podlozi - podélny profil
konstrukce vozovky S

v Ur&eni dielektrické hodnoty e - ——
materialu (vlastnosti material() ; -

v Problémy souvisejici s vlihkosti
v konstrukci vozovky (méreni
vlihkosti)
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» Kontinualni udaje o tloustkach
vrstev vozovky a jeji povrchové
situaci

Identlflkaée konkretnlho
problémuia Jeho pFiciny . :
aplikace dane strategie rese

s adekvatnlmi naklad e




Pouziti technologii v jednotlivych
etapach a jejich vystupy

Technologie/faze

Staticky laserovy
skener

Mobilni mapovaci
sytém

Georadar

Vystavba /
rekonstrukce

Vypocet kubatur, 3D
skenovani tézko
dostupnych mist

3D mracéno bodu, 3D
CAD vektorové
vyhodnoceni,

digitalni model terénu

Tloustky
konstrukénich vrstey,
navrh
rekonstrukCnich praci

Kontrola kvality

3D skenovani tézko
dostupnych mist

3D CAD vektorové
vyhodnoceni,
porovnani
s projektem, analyza
odchylek

Kontrola tlousték
vrstev vozovky,
méreni vihkosti

a dutin v silniénich
stavbach a podlozi
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Faze vystavby/rekonstrukce

v Detekce inzenyrskych siti, uréeni tloustek konstrukce vozovky,
kotovani, urCeni pricin poruch
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Laserové mapovani

Digitalni model terénu dalnice quantum




Laserové mapovani —_—

Vypocet kubatur v m3 k danému okamzikuquantum
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Georadar —

Navrh rekonstrukénich praci quantum

Vystupy georadaru —

Vystupy deflektometru )

Vystupy ELMOD* —)

5w T —r 4 r ] -

Navr’h rekonstrukcnich y ; g

praci v g

Vysledky nosnosti — N
:

P

vozovky**

* ELMOD — hodnoceni modulu vrstev a navrh jejich vrstveni
** puvodni nosnost — oranzova barva; navrhovana nosnost — ¢ervena barva; nosnost po rekonstrukci — modra barva
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Kontrola kvality

Po dokonceni rekonstrukcni/stavebni faze

v Ur€eni tlousték vrstev, méreni dielektrické hodnoty materiall, za
urcitych okolnosti méreni mezerovitosti a specialnich konstrukci
v Porovnani s projektem, analyza vihkosti v podlozi, apod.
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Porovnani pfiénych fezu dalnice po rekonstrukci v roce
2009 (Zluta barva) a stavu v roce 2011 po sesuvu
bocniho svahu a vzedmuti vozovky (modra barva).
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Laserove mapovani S

Porovnani s projektovou dokumentaci  quantum

Rezy mraény bodd Projektovany fez
(Cervena a modra km 75.500 (Cerna barva)
barva) | '
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Georadar 2

Kontrola kvality po dokoncéeni vystavby quantum

3D MAPPING

-----------------------

Rozhrani
jednotlivych
konstrukcénich
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GEOVAP, spol. s r.o.

projekt laserového skenovani Quantum 3D

) I
Mapping ROADSCANNERS
Sechovo nabiezi 1790, 530 03 Pardubice “——
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Ing. Lukas Vodehnal
lukas.vodehnal@geovap.cz - nﬁ a)
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