Kapitola 3. CebySevova aproximdcia pomocou polynomov 2

Polyném p; (x) moéZeme vyjadrit' v tvare
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Obrizok 3.3. Aproximécia p; (x) funkcie e*

Chybu aproximécie ur¢ime pomocou bodov alternanty ako

Ei(e") =le” —pi(=1)| = e~ pi(c)| = le— p1(1)| = 0,278802 . (3.20)

Obrazok 3.4. Funkcia chyb a Cebysevova alternanta

Priklad 3.3. Pre funkciu f(x) = In(x) spo¢itame polyném p; € I, najlep3ej aproximécie
na intervale [1,e]. KedZe funkcia f € C?[1,e] a f”(x) nemeni znamienko (f”(x) < 0),
moZeme opit vyuzit' vztahy (3.18) a (3.19). Dva body alternanty su krajné body intervalu,
t.J. body 1 a e. Treti bod ziskame pomocou rovnosti
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Polyném najlepsej aproximadcie je
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=0,581977x—0,520326 .



