
Vlastńı č́ısla Fázový portrét Stabilita

Ohnisko

λ1,2 ∈ C,
R(λ1,2) < 0, I(λ1,2) 6= 0

Stabilńı
(asymptoticky)

λ1,2 ∈ C,
R(λ1,2) > 0, I(λ1,2) 6= 0

Nestabilńı

Uzel

λ1,2 ∈ R \ {0},
λ1,2 < 0

Stabilńı
(asymptoticky)

λ1,2 ∈ R \ {0},
λ1,2 > 0

Nestabilńı

Sedlo
λ1,2 ∈ R \ {0},
λ1 · λ2 < 0

Nestabilńı

Střed
λ1,2 ∈ C,

R(λ1,2) = 0, I(λ1,2) 6= 0
Stabilńı

Tabulka 1: Přehled možné podoby trajektoríı v okoĺı stacionárńıch bod̊u
lineárńıho systému s konstantńı matićı A v rovině.


